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Specifications

Specifications are subject to change without notice.

Specification Details
Input current 0-25 mA
Input resistance 100 Q

General information

In no event will the manufacturer be liable for direct, indirect, special,
incidental or consequential damages resulting from any defect or
omission in this manual. The manufacturer reserves the right to make
changes in this manual and the products it describes at any time, without
notice or obligation. Revised editions are found on the manufacturer’s
website.

Safety information

The manufacturer is not responsible for any damages due to misapplication or
misuse of this product including, without limitation, direct, incidental and
consequential damages, and disclaims such damages to the full extent permitted
under applicable law. The user is solely responsible to identify critical application
risks and install appropriate mechanisms to protect processes during a possible
equipment malfunction.

Use of hazard information

ADANGER

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided, will
result in death or serious injury.

AWARNING

Indicates a potentially or imminently hazardous situation which, if not avoided,
could result in death or serious injury.

ACAUTION

Indicates a potentially hazardous situation that may result in minor or moderate
injury.

NOTICE

Indicates a situation which, if not avoided, may cause damage to the instrument.
Information that requires special emphasis.

Precautionary labels

Read all labels and tags attached to the instrument. Personal injury or
damage to the instrument could occur if not observed. A symbol on the
instrument is referenced in the manual with a precautionary statement.

This symbol, if noted on the instrument, references the instruction
manual for operation and/or safety information.

Please read this entire manual before unpacking, setting up or operating
this equipment. Pay attention to all danger and caution statements.
Failure to do so could result in serious injury to the operator or damage
to the equipment.

Make sure that the protection provided by this equipment is not impaired.
Do not use or install this equipment in any manner other than that
specified in this manual.

This symbol indicates that a risk of electrical shock and/or
electrocution exists.
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This symbol indicates the presence of devices sensitive to Electro-
A static Discharge (ESD) and indicates that care must be taken to
prevent damage with the equipment.

Installation

AWARNING

Electrical equipment marked with this symbol may not be disposed of
in European public disposal systems after 12 August of 2005. In
conformity with European local and national regulations (EU Directive
2002/96/EC), European electrical equipment users must now return
old or end-of-life equipment to the Producer for disposal at no charge

to the user.

Overview of the 4-20 mA input module

The 4-20 mA input module lets the controller accept one external analog
signal (0-20 mA/4-20 mA). The input module connects to one of the
analog sensor connectors inside the controller.

Potential Electrocution Hazard. Always disconnect power to the
instrument when making electrical connections.

AWARNING

Potential Electrocution Hazard. Only qualified personnel should
conduct the tasks described in this section of the manual.

‘ Potential Instrument Damage. Delicate internal electronic components
can be damaged by static electricity, resulting in degraded

M performance or eventual failure.

Refer to the numbered steps for information on how to install the
4-20 mA input module.
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Operation

Configure a 4-20 mA input module

An analog module must be installed in the controller.

1.

Determine what output the connected device is using (0-20 mA or
4-20 mA). This information will be used to set the scale.

Determine what the 20 mA value is equal to (e.g, 100 psi).

Determine what the low end (0 or 4 mA) value is equal to (e.g.,
10 psi). This information will be used to set the display range.

From the Settings Menu, select Sensor Setup.

Select Configure.
Update the options.

a. Highlight an option and push ENTER.
b. Make a selection or update the entries.
c. Push ENTER to save the changes.

Option

Edit name

Edit units

Edit parameter
Display range

For the 0-20 mA scale:

¢ Set the 20 mA value
¢ Set the 0 mA value

For the 4-20 mA scale:

¢ Set the 20 mA value
¢ Set the 4 mA value

Description

Edits the module name
Edits the measurement units
Edits the parameter name

Sets the values used for the selected
scale (0-20 mA or 4-20 mA)

Option

Signal average

Set resolution—
X XXX, XX XX, XXX.X, XXXX

Select scale—
4-20 mA or 0-20 mA

Data log interval—5 sec, 30 sec,
1 min, 2 min, 5 min, 10 min,
15 min, 30 min, 60 min

Reset defaults—Push ENTER to

reset configuration settings or
push the BACK key to cancel.

Calibration

Notes

Description

Sets how often signals are averaged.
Higher values produce a smoother
signal but increase the time it takes
for a signal to respond to a change in
the process value.

Sets the number of decimal places
used in the display.

Sets scale used for the 4-20 mA input

Sets how often data is logged to the
internal controller memory.

Resets configuration settings to the
default values.

* The Reset Default Cal option sets calibration settings to their default

values.

» To stop a calibration, push the BACK key and then the ENTER key.

Perform a 1 point calibration

1. From the Settings Menu, select Sensor Setup.

2. Select Calibrate.
3. Select Cal Options.

a. Select the Current option to perform the calibration using a

current (mA) value, or

b. Select the Input option to perform the calibration using a
measurement value, such as psi.

c. Push the ENTER key.
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4. Select 1 point cal.
5. Select the output mode.

Option  Description
Active Use the current measured value during a calibration
Hold Use the last measured value during a calibration

Transfer Transfer a specified value to the 4-20 mA input for use during a
calibration

6. Use the arrow keys to edit the displayed value so it matches the
input value from the outside device as measured by an accurate
current meter or as otherwise determined. Push the ENTER key.
The display shows the Current, Input and Cal values.

7. Push the ENTER key to continue.

If the calibration passes, the display shows a Calibration passed
message, along with the Offset and Slope values. Push the ENTER
key to continue and return to the Calibrate menu screen.

If the calibration fails, the display shows a Calibration failed
message. Refer to Troubleshooting calibration failure on page 9

for troubleshooting suggestions.

To repeat the calibration, push the ENTER key.

To restore the previous calibration, push the BACK key. Then push
the ENTER key or wait for the controller to return to the Calibrate
menu screen.

Perform a 2 point calibration

1. From the Settings Menu, select Sensor Setup.
2. Select Calibrate.
3. Select Cal Options.

a. Select the Current option to perform a calibration using current
(mA) values, or

b. Select the Input option to perform a calibration using
measurement values, such as psi.

c. Push the ENTER key.

4. Select 2 point cal.

10.

1.

Select the output mode.

Option  Description
Active Use the current measured value during a calibration
Hold Use the last measured value during a calibration

Transfer Transfer a specified value to the 4-20 mA input for use during a
calibration

Use the arrow keys to edit the point 1 value.

Note: The displayed point 1 value must match the point 1 value from the
outside device as measured by an accurate current meter or as otherwise
determined.

Push the ENTER key to continue.

The display shows the Current, Input and Cal values for cal point 1.

Push the ENTER key to continue.

Use the arrow keys to edit the point 2 value. The point 2 value should
be as far as possible from the point 1 value for better 2 point
calibration.

Note: The displayed point 2 value must match the point 2 value from the
outside device as measured by an accurate current meter or as otherwise
determined.

Push the ENTER key to continue. The display shows the Current,
Input and Cal values for cal point 2.

Push the ENTER key to continue.

If the calibration passes, the display shows a Calibration passed
message, along with the Offset and Slope values. Push the ENTER
key to continue and return to the Calibrate menu screen.

If the calibration fails, the display shows a Calibration failed
message. Refer to Troubleshooting calibration failure on page 9

for troubleshooting suggestions.

To repeat the calibration, push the ENTER key.

To restore the previous calibration, push the BACK key. Then push
the ENTER key or wait for the controller to return to the Calibrate
menu screen.
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Troubleshooting calibration failure

Calibration failures normally occur when one or more values in the
system are outside of expected limits. A common cause of calibration
failure is the existence of a large difference between expected and
actual values. This difference may be due to a signal drop in the lines or
another cause. This troubleshooting procedure often resolves calibration
failures.

1. Output a 4 mA signal from the outside device. (Refer to the
instructions for the outside device for more information.)

2. Use a digital multi-meter to make sure the signal is 4 mA. The best
place to connect the multi-meter is on the bare spots of the output
wire leads just before they attach to the input card.

3. If the output signal is not 4 mA, calibrate the signal at the output
device.

4. Change the output to 20 mA and perform the same output device
calibration.

5. After the output device is calibrated, attach the output wires to the
4-20 mA input on the controller.

6. Output a 4 mA signal from the outside device, and calibrate the
controller 4-20 mA input to that value.

7. Output a 20 mA signal from the outside device, and calibrate the
controller 4-20 mA input to that value.

8. Verify the calibration using a 12 mA signal.

Module diagnostics and tests menu

1. From the Settings Menu, select Sensor Setup.
2. Select Diag/Test.

3. Select an option and push the ENTER key to view the data.

Option

Module information

Signals

Cal data

Sensor diagnostics

Description

Software version
Bootloader version
Driver version
Serial number

Current (mA)
Count

Cal point 1
Cal value
Cal point 2
Cal value
Offset
Slope

1. From the Settings Menu, select Sensor Diag.
2. Select Error List, Warning List or Event List and push ENTER to view

the data.

3. Push ENTER to return to the Sensor Diagnostics menu.
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Caractéristiques

Les caractéristiques techniques peuvent étre modifiées sans préavis.

Caractéristique Détails
Courant d'entrée 0-25 mA
Impédance d'entrée 100 Q

Généralités

En aucun cas le constructeur ne saurait étre responsable des
dommages directs, indirects, spéciaux, accessoires ou consécutifs
résultant d'un défaut ou d'une omission dans ce manuel. Le constructeur
se réserve le droit d'apporter des modifications a ce manuel et aux
produits décrits a tout moment, sans avertissement ni obligation. Les
éditions révisées se trouvent sur le site Internet du fabricant.

Consignes de sécurité

Le fabricant décline toute responsabilité quant aux dégats liés a une application
ou un usage inappropriés de ce produit, y compris, sans toutefois s'y limiter, des
dommages directs ou indirects, ainsi que des dommages consécuitifs, et rejette
toute responsabilité quant a ces dommages dans la mesure ou la loi applicable le
permet. L'utilisateur est seul responsable de la vérification des risques
d'application critiques et de la mise en place de mécanismes de protection des
processus en cas de défaillance de I'équipement.

Veuillez lire I'ensemble du manuel avant le déballage, la configuration ou
la mise en fonctionnement de cet appareil. Respectez toutes les
déclarations de prudence et d'attention. Le non-respect de cette
procédure peut conduire a des blessures graves de l'opérateur ou a des
dégats sur le matériel.

Assurez-vous que la protection fournie avec cet appareil n'est pas
défaillante. N'utilisez ni n'installez cet appareil d'une fagon différente de
celle décrite dans ce manuel.

Interprétation des indications de risques

ADANGER

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui, si elle n'est pas évitée,
entraine des blessures graves, voire mortelles.

AAVERTISSEMENT

Indique une situation de danger potentiel ou imminent qui, si elle n'est pas évitée,
peut entrainer des blessures graves, voire mortelles.

AATTENTION

Indique une situation de danger potentiel qui peut entrainer des blessures
mineures ou légeéres.

AVIS

Indique une situation qui, si elle n'est pas évitée, peut occasionner
I'endommagement du matériel. Informations nécessitant une attention
particuliére.

Etiquettes de mise en garde

Lisez toutes les étiquettes et tous les reperes apposés sur l'instrument.
Des personnes peuvent se blesser et le matériel peut étre endommagé
si ces instructions ne sont pas respectées. Un symbole sur I'appareil est
désigné dans le manuel avec une instruction de mise en garde.

Si I'appareil comporte ce symbole, reportez-vous au manuel
d'utilisation pour consulter les informations de fonctionnement et de
sécurité.

Ce symbole indique qu'il existe un risque de choc électrique et/ou
d'électrocution.

A
A\

10 Francgais



Ce symbole indique la présence d'appareils sensibles aux décharges Installation
A électrostatiques et indique que des précautions doivent étre prises

‘ﬁ.\ afin d'éviter d'endommager I'équipement. AAVERTISSEMENT

Risque potentiel d'électrocution Coupez systématiquement

En Europe, depuis le 12 aodt 2005, les appareils électriques A 1ali tation de I il lors de b h ts Glectri
comportant ce symbole ne doivent pas étre jetés avec les autres alimentation de fapparell lors de branchements electriques.

déchets. Conformément a la réglementation nationale et européenne

(Directive 2002/96/CE), les appareils électriques doivent désormais AAVERTISSEMENT
e | étre, a la fin de leur service, renvoyés par les utilisateurs au fabricant,
i h. les élimi z frais. ) . . . e s
qui se chargera de les éliminer a ses frais Risque potentiel d'électrocution Seul le personnel qualifié est autorisé
a entreprendre les opérations décrites dans cette section du manuel.

Vue d'ensemble du module d'entrée 4-20 mA

Le module d'entrée 4-20 mA permet au contrdleur d'accepter un signal

analogique externe (0-20 mA/4-20 mA). Le module d'entrée se branche ‘ Dégat potentiel sur I'appareil Les composants électroniques internes
sur un des connecteurs de capteur analogique a l'intérieur du contrdleur. \ de I'appareil peuvent étre endommagés par I'électricité statique, qui
‘k risque d'altérer ses performances et son fonctionnement.

Consulter les procédures numérotées pour des informations
d'installation du module d'entrée 4-20 mA.
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Fonctionnement

Configuration de module d'entrée 4-20 mA

Un module analogique doit étre installé sur le transmetteur.

g

Déterminez la sortie utilisée par I'appareil connecté (0-20 mA ou
4 -20 mA). Ces informations permettent de définir I'échelle.

Déterminez la valeur a laquelle correspond 20 mA (par exemple,
100 psi).

Déterminez la valeur a laquelle correspond I'échelle basse (0-4 mA)
(par exemple, 10 psi). Ces informations permettent de définir la
plage d'affichage.

Dans le menu Parametres, sélectionnez Progr. capteur.
Sélectionnez Configuration.
Mettez a jour les options.

a. Mettez en surbrillance une option, puis appuyez sur ENTER.
b. Effectuez une sélection ou mettez a jour les entrées.

c. Appuyez sur ENTER pour enregistrer les modifications.
Menu Description
Editer nom Permet de modifier le nom du module
Edit units (Modifier les unités)  Permet de modifier les unités de mesure

Edit parameter (Modifier le
parameétre)

Permet de modifier le nom du parametre

Menu

Display range (Plage
d'affichage)

Pour I'échelle 0-20 mA :

« Définir la valeur 20 mA
« Définir la valeur 0 mA

Pour I'échelle 4-20 mA :

« Définir la valeur 20 mA
« Définir la valeur 4 mA

Moyenne signal

Résolution
X, XXX 5 XX,XX 5 XXX, X ; XXXX

Select scale (Définir échelle) :
4-20 mA ou 0-20 mA

Intervalle enreg : 5 sec, 30 sec,
1 min, 2 min, 5 min, 10 min,
15 min, 30 min, 60 min

Reset defaults (Rétablir
défauts) : appuyez sur ENTER
pour réinitialiser les
parameétres de configuration ou
sur la touche BACK pour
annuler.

Description

Permet de définir la valeur utilisée par
I'échelle sélectionnée (0-20 mA ou
4-20 mA)

Permet de définir la fréquence de calcul
de la moyenne de signaux. Les valeurs
élevées produisent un signal plus stable,
mais augmentent le temps d'adaptation
du signal a toute modification de la
valeur de traitement.

Permet de définir le nombre de
décimales affichées

Permet de définir I'échelle utilisée pour
I'entrée 4-20 mA

Permet de définir la fréquence
d'enregistrement des données dans la
mémoire interne du transmetteur.

Permet de réinitialiser les paramétres de
configuration a l'aide de leur valeur par
défaut.
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Etalonnage

Notes

L'option Reset Default Cal (Réinitialisation d'étalonnage par défaut)
définit les réglages d'étalonnage a leurs valeurs par défaut.

Pour arréter un étalonnage, appuyez sur la touche BACK puis sur la
touche ENTER.

Effectuer un étalonnage en 1 points.

1.
2,
3.

Dans le menu Parametres, sélectionnez Progr. capteur.
Sélectionner Etalonnage.
Sélectionner Cal Options (Options d'étalonnage).

a. Sélectionner I'option Current (Courant) pour effectuer
I'étalonnage a partir d'une valeur de courant (mA), ou

b. Sélectionner I'option Input (Entrée) pour effectuer I'étalonnage a
partir d'une valeur de mesure, par exemple en psi.

c. Appuyer sur la touche ENTER.

Sélectionner 1 point cal (étalonnage en 1 point).
Sélectionner le mode de sortie.

Option Description
Actif Utiliser la valeur actuelle mesurée pendant un étalonnage
Mémorisation Utiliser la derniére valeur mesurée pendant un étalonnage

Transférer une valeur donnée vers l'entrée 4-20 mA et
I'utiliser pendant un étalonnage

Transfert

Utiliser les touches fléchées pour modifier la valeur affichée et la
faire correspondre a la valeur d'entrée de l'appareil externe, mesurée
par un appareil de mesure exact, ou déterminée autrement. Appuyer
sur la touche ENTER.

L'affichage indique les valeurs de courant, d'entrée et d'étalonnage.

Appuyer sur la touche ENTER pour poursuivre.
Si I'étalonnage est réussi, un message Calibration passed
(Etalonnage réussi) apparait, avec les valeurs Offset (Décalage) et

Slope (Pente). Appuyer sur la touche ENTER pour continuer et
revenir a I'écran du menu Calibrate (Etalonnage).

Si I'étalonnage échoue, un message Calibration failed (Echec de
I'étalonnage) apparait. Consulter Dépannage d'un échec
d'étalonnage a la page 16 pour des suggestions de dépannage.

Pour répéter I'étalonnage, appuyer sur la touche ENTER.

Pour restaurer I'étalonnage précédent, appuyer sur la touche BACK.
Appuyer ensuite sur la touche ENTER ou attendre que le controleur
revienne a I'écran du menu d'étalonnage.

Effectuer un étalonnage a 2 point.

Dans le menu Parametres, sélectionnez Progr. capteur.

Sélectionner Etalonnage.

Sélectionner Cal Options (Options d'étalonnage).

a. Sélectionner I'option Current (Courant) pour effectuer un
étalonnage a partir de valeurs de courant (mA), ou

b. Sélectionner I'option Input (Entrée) pour effectuer un étalonnage
a partir de valeurs de mesure, par exemple en psi.

c. Appuyer sur la touche ENTER.

Sélectionner 2 point cal (étalonnage en 1 point).
Sélectionner le mode de sortie.

Option Description

Actif Utiliser la valeur actuelle mesurée pendant un étalonnage
Mémorisation Utiliser la derniére valeur mesurée pendant un étalonnage

Transférer une valeur donnée vers l'entrée 4—20 mA et
I'utiliser pendant un étalonnage

Transfert

Utiliser les touches fléchées pour modifier la valeur du point 1.
Remarque : La valeur affichée pour le point 1 doit correspondre a la valeur du
point 1 de I'appareil externe, mesurée par un appareil de mesure exact, ou
déterminée autrement.

. Appuyer sur la touche ENTER pour poursuivre.

L'affichage présente les valeurs de courant, d'entrée et d'étalonnage
pour le point d'étalonnage 1.
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Appuyer sur la touche ENTER pour poursuivre.

est sur les parties dénudées des fils de sortie juste avant leur fixation
sur la carte d'entrée.

9. Utiliser les touches fléchées pour modifier la valeur du point 2. La
valeur du point 2 doit étre aussi éloignée que possible de celle du 3. Sile signal de sortie n'est pas de 4 mA, étalonner le signal sur la
point 1 pour un meilleur étalonnage en 2 points. sortie de I'appareil.
Remarque’: La va{eur affichée pour le point 2 doit cgrrespondre a la valeur du 4. Faire passer la valeur de sortie a 20 mA et effectuer le méme
point 2 de I'appareil externe mesurée par un appareil de mesure exact ou . . \ .
déterminée autrement. étalonnage de sortie de I'appareil.
10. Appuyer sur la touche ENTER pour poursuivre. L'affichage présente 5. Quan'd la sortie de I'apparfeil est étalonnée, fixer les fils de sortie sur
les valeurs de courant, d'entrée et d'étalonnage pour le point Ientrée 4-20 mA du contréleur.
d'étalonnage 2. 6. Afficher en sortie de I'appareil externe un signal de 4 mA et étalonner
11. Appuyer sur la touche ENTER pour poursuivre. I'entrée 4-20 mA du contrdleur sur cette valeur.
Si I'étalonnage est réussi, un message Calibration passed 7. Afficher en sortie de I'appareil externe un signal de 20 mA et
(Etalonnage réussi) apparait, avec les valeurs Offset (Décalage) et étalonner I'entrée 4-20 mA du contrdleur sur cette valeur.
Slope (Pente). Appuyer sur la touche ENTER pour continuer et 8. Vérifier l'étalonnage avec un signal de 12 mA.

revenir a I'écran du menu Calibrate (Etalonnage).

Si I'étalonnage échoue, un message Calibration failed (Echec de
I'étalonnage) apparait. Consulter Dépannage d'un échec
d'étalonnage a la page 16 pour des suggestions de dépannage.

Pour répéter I'étalonnage, appuyer sur la touche ENTER.

Pour restaurer I'étalonnage précédent, appuyer sur la touche BACK.
Appuyer ensuite sur la touche ENTER ou attendre que le controleur
revienne a I'écran du menu d'étalonnage.

Dépannage d'un échec d'étalonnage

Les échecs d'étalonnage surviennent normalement quand une ou
plusieurs valeurs du systeme sont en dehors des limites attendues. Une

Menu de diagnostic et de tests du module

1.

Sur le menu Settings (Paramétres), sélectionner Sensor Setup
(Configuration du capteur).

2. Sélectionner Diag/Test (Diagnostic/test).

Sélectionner une option et appuyer sur la touche ENTER pour
afficher les données.

Options Descriptions

Module information

(Informations sur le Version du logiciel

module) Bootloader version (Version du logiciel

d'amorgage)
version du pilote
Serial number (Numéro de série)

cause courante d'échec d'étalonnage est I'existence d'une différence
importante entre les valeurs attendues et réelles. Cette différence peut
étre due a une perte de signal dans les lignes ou a une autre cause.
Cette procédure de dépannage permet souvent de résoudre les
problemes d'échec d'étalonnage.

1. Obtenir un signal de sortie de 4 mA de I'appareil externe. (Consulter
les instructions correspondant a l'appareil externe pour plus
d'informations).

2. Utiliser un multimétre numérique pour vous assurer que le signal est
bien de 4 mA. Le meilleur emplacement pour connecter le multimétre
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Options Descriptions

Signals (Signaux)
Current (Courant) (mA)
Limite du comptage

Cal data (Données . ) 3
d'étalonnage) Cal point 1 (Point d'étalonnage 1)

Cal value (Valeur d'étalonnage)
Cal point 2 (Point d'étalonnage 2)
Cal value (Valeur d'étalonnage)
Décalage

Pente

Diagnostic du capteur

1. Sur le menu Settings (Paramétres), sélectionner Sensor Diag
(Diagnostic de capteur).

2. Sélectionner Error List (Liste d'erreurs), Warning List (Liste
d'avertissements) ou Event List (Liste d'événements) et appuyer sur
ENTER pour consulter les données.

3. Appuyer sur ENTER pour revenir au menu Sensor Diagnostics
(Diagnostic de capteur).
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Especificaciones

Las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

Especificacion Detalles
Corriente de entrada 0-25 mA
Resistencia de entrada 100 Q

Informacion general

En ningun caso el fabricante sera responsable de ningun dafo directo,
indirecto, especial, accidental o resultante de un defecto u omision en
este manual. El fabricante se reserva el derecho a modificar este
manual y los productos que describen en cualquier momento, sin aviso
ni obligacion. Las ediciones revisadas se encuentran en la pagina web
del fabricante.

Informacién de seguridad

El fabricante no es responsable de ningun dafio debido a un mal uso de este
producto incluyendo, sin limitacion, dafios directos, fortuitos o circunstanciales y
reclamaciones sobre esos dafios que no esten recogidos en la legislacion
vigente. El usuario es el responsable de la identificacion de los riesgos criticos y
de tener los mecanismos adecuados de proteccion de los procesos en caso de
un posible mal funcionamiento del equipo.

Lea todo el manual antes de desembalar, instalar o trabajar con este
equipo. Ponga atencion a todas las advertencias y avisos de peligro. El
no hacerlo puede provocar heridas graves al usuario o dafios al equipo.

Asegurese de que la proteccién proporcionada por el equipo no esta
dafiada. No utilice ni instale este equipo de manera distinta a lo
especificado en este manual.

Uso de la informacién sobre riesgos

APELIGRO

Indica una situacion potencial o de riesgo inminente que, de no evitarse,
provocara la muerte o lesiones graves.

AADVERTENCIA

Indica una situacién potencial o inminentemente peligrosa que, de no evitarse,
podria provocar la muerte o lesiones graves.

APRECAUCION

Indica una situacién potencialmente peligrosa que podria provocar una lesion
menor o0 moderada.

AVISO

Indica una situacién que, si no se evita, puede provocar dafios en el instrumento.
Informacion que requiere especial énfasis.

Etiquetas de precaucion

Lea todas las etiquetas y rétulos adheridos al instrumento. En caso
contrario, podrian producirse heridas personales o dafios en el
instrumento. Cada simbolo que aparezca en el instrumento se
comentara en el manual con una indicaciéon de precaucion.

Este simbolo (en caso de estar colocado en el equipo) hace
referencia a las instrucciones de uso o a la informacion de seguridad
del manual.

Este simbolo indica que hay riesgo de descarga eléctrica y/o
electrocucion.

Este simbolo indica la presencia de dispositivos susceptibles a
descargas electrostaticas. Asimismo, indica que se debe tener
cuidado para evitar que el equipo sufra dafio.

A
A\
P

El equipo eléctrico marcado con este simbolo no se podra desechar
por medio de los sistemas europeos publicos de eliminacion después
del 12 de agosto de 2005. De acuerdo con las regulaciones locales y
nacionales europeas (Directiva UE 2002/96/EC), ahora los usuarios
de equipos eléctricos en Europa deben devolver los equipos viejos o
que hayan alcanzado el término de su vida util al fabricante para su
eliminacion sin cargo para el usuario.
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Generalidades del médulo de entrada de 4-20 mA

El médulo de entrada de 4-20 mA permite que el controlador acepte una
sefial analogica externa (0-20 mA/4-20 mA). El médulo de entrada se
conecta a uno de los conectores del sensor analdgico dentro del
controlador.

Instalacién

AADVERTENCIA

Posible peligro de electrocucion. Desconecte siempre el instrumento
del suministro eléctrico antes de realizar conexiones eléctricas.

AADVERTENCIA

A Posible peligro de electrocucion. Las tareas descritas en esta seccion

del manual solo deben ser realizadas por personal cualificado.

Dafio potencial al instrumento. Los delicados componentes
electronicos internos pueden sufrir dafios debido a la electricidad

“.\ estatica, lo que acarrea una disminucién del rendimiento del
instrumento y posibles fallos.

Consulte los pasos numerados para obtener informacién acerca de

como instalar el modulo de entrada de 4-20 mA.

Esparnol 19



20 Espariol



Espanol

21



Funcionamiento

Configure un médulo de entrada de 4-20 mA

Debe instalarse un médulo analdgico en el controlador.

1. Determine la salida que esta usando el dispositivo conectado

(0-20 mA o0 4-20 mA). Esta informacion se utilizara para configurar la

escala.

2. Determine a qué es igual el valor de 20 mA (por ejemplo psi).

3. Determine a qué es igual el valor minimo (0 o 4 mA) (por ejemplo
10 psi). Esta informacion se utilizara para configurar el rango de

pantalla.

4. Desde el menu Configuraciones, seleccionar Configurar sensor.

g

Seleccione Configurar.
6. Actualice las opciones.

a. Resalte una opcién y oprima ENTER.
b. Seleccione o actualice los ingresos.
c. Presione ENTER para guardar los cambios.

Opcion

Edit name (Editar nombre)
Editar unidades

Editar parametro

Rango de pantalla
Para la escala de 0-20 mA:

« Establecer el valor de 20 mA
* Establecer el valor de 0 mA

Para la escala de 4-20 mA:

* Establecer el valor de 20 mA
« Establecer el valor de 4 mA

Descripcion

Edita el nombre del médulo
Edita las unidades de medida
Edita el nombre del parametro

Establece los valores usados para la
escala seleccionada (0-20 mA o
4-20 mA)

Opcién

Promedio de seial

Establecer resolucion—
X XXX, XX XX, XXX.X, XXXX

Seleccionar escala—
4-20 mA o 0-20 mA

Intervalo de registro de datos—
5 seg, 30 seg, 1 min, 2 min, 5 min,
10 min, 15 min, 30 min, 60 min

Restablecer valores
predeterminados—Presione
ENTER para restablecer los
valores de configuracion o
presione la tecla ATRAS para
cancelar.

Calibracién
Notas

valores predeterminados.

Descripcion

Establece la frecuencia con la que se
promedian las sefales. Los valores
mas altos producen una sefial mas
suave pero aumentan el tiempo que
demora una sefial en responder a un
cambio en el valor de proceso.

Establece la cantidad de espacios
decimales que se usan en la pantalla.

Establece la escala usada para la
entrada de 4-20 mA

Establece con qué frecuencia los
datos se registran en la memoria del
controlador interno.

Restablece los valores de
configuracion a los valores
predeterminados.

» La opcion Rest cal predet establece los ajustes de calibracion a sus

+ Para detener una calibracion, pulse la tecla BACK (Atras) y, a

continuacion, la tecla ENTER (Intro).

Realizar una calibracion de 1 punto

Desde el menu Configuraciones, seleccionar Configurar sensor.

2. Seleccione Calibrar.
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Seleccione Opciones de cal.

a. Seleccione la opcién Corriente para realizar la calibracién
utilizando un valor de corriente (mA) o

b. Seleccione la opcion Entrada para realizar la calibracion
utilizando un valor de medicién, por ejemplo psi.

c. Presione la tecla ENTER.

Seleccione cal de 1 punto.

Seleccione el modo de salida.

Opcién Descripcion

Utilice el valor medido de corriente durante una
calibracion

Activa

Hold (Retencion) Utilice el ultimo valor medido durante una

calibracion

Transfer
(Transferencia)

Transfiera un valor especifico a la entrada de 4—
20 mA para su uso durante una calibracién

Utilice las teclas de flecha para editar el valor en pantalla de manera
que coincida con el valor de entrada del dispositivo exterior, segun lo
medido por un medidor de corriente de precisiéon o segun lo
determinado de otra forma. Presione la tecla ENTER.

La pantalla muestra los valores de Corriente, de Entrada y de Cal.

Presione la tecla ENTER para continuar.

Si la calibracion es exitosa, la pantalla muestra un mensaje de
Calibracion exitosa, junto con los valores de Compensacion y
Pendiente. Presione la tecla ENTER para continuar y regresar a la
pantalla del menu de Calibracion.

Si falla la calibracién, la pantalla muestra un mensaje de Calibracién
fallida. Consulte Solucién de problemas por errores en la calibracion.
en la pagina 24 para conocer las sugerencias para la solucién de
problemas.

Para repetir la calibracion, presione la tecla ENTER.

Para restaurar la calibracién previa, presione la tecla ATRAS. Luego
presione la tecla ENTER o espere hasta que el controlador regrese a
la pantalla del menu de Calibracion.

Realizar una calibracion de 2 puntos

1.

Desde el menu Configuraciones, seleccionar Configurar sensor.
Seleccione Calibrar.
Seleccione Opciones de cal.

a. Seleccione la opcion Corriente para realizar la calibraciéon
utilizando valores de corriente (mA) o

b. Seleccione la opcion de Entrada para realizar una calibraciéon
usando los valores de medicién, por ejemplo psi.

c. Presione la tecla ENTER.

Seleccione cal de 2 puntos.

Seleccione el modo de salida.

Opcién Descripcion

Utilice el valor medido de corriente durante una
calibracion

Activa

Hold (Retencion) Utilice el ultimo valor medido durante una

calibracion

Transfer
(Transferencia)

Transfiera un valor especifico a la entrada de 4—
20 mA para su uso durante una calibracion

Utilice las teclas de flechas para editar el valor de 1 punto.

Nota: El valor de 1 punto que se muestra debe coincidir con el valor de

1 punto del dispositivo exterior segtin lo medido por un medidor de corriente
de precisién o segun lo determinado de otra forma.

Presione la tecla ENTER para continuar.
La pantalla muestra los valores de Corriente, de Entrada y de Cal
para el punto de cal 1.

Presione la tecla ENTER para continuar.

Utilice las teclas de flechas para editar el valor de 2 puntos. El valor
de 2 puntos debe estar lo mas lejos posible del valor de 1 punto para
una mejor calibracién de 2 puntos.

Nota: El valor de 2 puntos que se muestra debe coincidir con el valor de

2 puntos del dispositivo externo segtin lo medido por el medidor de corriente
de precisién o segun lo determinado de otra forma.
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10. Presione la tecla ENTER para continuar. La pantalla muestra los

1.

valores de Corriente, de Entrada y de Cal para el punto de cal 2.

Presione la tecla ENTER para continuar.

Si la calibracion es exitosa, la pantalla muestra un mensaje de
Calibracion exitosa, junto con los valores de Compensacion y
Pendiente. Presione la tecla ENTER para continuar y regresar a la
pantalla del menu de Calibracion.

Si falla la calibracion, la pantalla muestra un mensaje de Calibracion
fallida. Consulte Solucién de problemas por errores en la calibracion.
en la pagina 24 para conocer las sugerencias para la solucion de
problemas.

Para repetir la calibracion, presione la tecla ENTER.

Para restaurar la calibracion previa, presione la tecla ATRAS. Luego
presione la tecla ENTER o espere hasta que el controlador regrese a
la pantalla del menu de Calibracion.

Solucion de problemas por errores en la
calibracion.

Los errores en la calibraciéon se producen normalmente cuando uno o
mas valores en el sistema estan fuera de los limites esperados. Una
causa comun de error en la calibracién es la existencia de una gran
diferencia entre los valores esperados y los reales. Esta diferencia
puede deberse a una caida de sefal en las lineas o a otra causa. Este
procedimiento para solucion de problemas a menudo resuelve los
errores de calibracion.

1.

2.

Emita una sefial de 4 mA desde el dispositivo exterior. (Consulte las
instrucciones del dispositivo exterior para obtener mas informacion).

Utilice un medidor multiple digital para asegurarse de que la sefial
sea de 4mA. El mejor lugar para colocar el medidor multiple es en
los lugares descubiertos de las terminales de conexién de salida
justo antes de que se acoplen a la tarjeta de entrada.

Si la sefal de salida no es de 4 mA, calibre la sefal en el dispositivo
de salida.

Cambie la salida a 20 mA y realice la misma calibracién del
dispositivo de salida.

8.

Una vez que el dispositivo de salida esté calibrado, conecte los
cables de salida a la entrada de 4-20 mA en el controlador.

Emita una sefal de 4 mA desde el dispositivo de salida y calibre la
entrada de 4-20 mA del controlador a ese valor.

Emita una sefal de 20 mA desde el dispositivo de salida y calibre la
entrada de 4-20 mA del controlador a ese valor.

Verifique la calibraciéon con una sefal de 12 mA.

Diagnésticos del médulo y menu de pruebas

1.

Desde el menu Configuraciones, seleccionar Configurar sensor.

2. Seleccione Diag/Prueba.

Seleccione una opcion y presione la tecla ENTER para visualizar los
datos.

Opcién Descripcion

Informacion del médulo
Version de software
Versién de Bootloader
Version de Driver
Numero de serie

Senales
Corriente (mA)

Recuento

Datos de cal
Punto de cal 1

Valor de cal
Punto de cal 2
Valor de cal
Compensacion
Pendiente
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Diagnésticos del sensor

1. Desde el menu Configuraciones, seleccione Diag. del sensor.

2. Seleccione Lista de errores, Lista de advertencias o Lista de eventos
y presione ENTER para visualizar los datos.

3. Presione ENTER para regresar al menu de Diagndsticos del sensor.
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Especificagoes

As especificagdes estéo sujeitas a alteragdes sem aviso prévio.
Especificagao Detalhes
Corrente de entrada 0a25mA
Resisténcia da entrada 100 Q

Informacoes gerais

Em hipdtese alguma o fabricante sera responsavel por danos diretos,
indiretos, especiais, incidentais ou consequenciais resultantes de
qualquer defeito ou omissdo neste manual. O fabricante reserva-se o
direito de fazer alteragdes neste manual e nos produtos aqui descritos a
qualquer momento, sem aviso ou obrigagado. As edigcdes revisadas
podem ser encontradas no site do fabricante.

Informagdes de seguranga

O fabricante ndo é responsavel por quaisquer danos devido ao uso ou aplicagao
incorreta deste produto, incluindo, sem limitacéo, danos diretos, acidentais ou
consequenciais, e se isenta desses danos a extensao total permitida pela lei
aplicavel. O usuario é unicamente responsavel por identificar riscos criticos de
aplicagéo e por instalar os mecanismos apropriados para proteger 0s processos
durante um possivel mau funcionamento do equipamento.

Leia todo o manual antes de tirar da embalagem, montar ou operar esse
equipamento. Preste atengao a todas as declaragdes de perigo e
cuidado. Caso contrario, o operador podera sofrer ferimentos graves ou
0 equipamento podera ser danificado.

Certifique-se de que a protegdo oferecida por este equipamento nao
seja afetada. Ndo use nem instale este equipamento de nenhuma outra
forma além da especificada neste manual.

Uso de informagdes de risco
APERIGO

Indica uma situacéo potencial ou iminentemente perigosa que, se nao for
evitada, resultara em morte ou lesdo grave.

AADVERTENCIA

Indica uma situacéo potencialmente perigosa que, se nao for evitada, pode
resultar em morte ou ferimento grave.

ACUIDADO

Indica uma situacéo potencialmente perigosa que pode resultar em ferimento
leve a moderado.

AVISO

Indica uma situagéo que, se ndo evitada, pode causar danos ao instrumento.
Informagdes que necessitam de uma énfase especial.

Avisos de precaugao

Leia todas as etiquetas e rétulos fixados no instrumento. Caso nao
sejam observadas, podem ocorrer lesdes pessoais ou danos ao
instrumento. Um simbolo no instrumento tem sua referéncia no manual
com uma medida preventiva.

Este simbolo, se observado no instrumento, diz respeito ao manual
de instrucdes para operagao e/ou informagdes de seguranga.

Este simbolo indica que existe um risco de choque elétrico ou de
eletrocucéo.

Este simbolo identifica a presenca de dispositivos sensiveis a
Descargas eletrostaticas (ESD) e indica que deve-se tomar cuidado
para evitar dano ao equipamento.

A
A\
P

Os equipamentos elétricos marcados com este simbolo ndo podem
ser descartados em sistemas de descarte (lixo) publicos europeus
apds 12 de agosto de 2005. Em conformidade com as
regulamentac¢des nacionais e locais européias (Diretiva UE
2002/96/EC), os usuarios de equipamentos elétricos devem devolver
seus equipamentos usados para o fabricante para descarte, sem
6nus para o usuario.
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Visao geral do médulo de entrada de 4-20 mA

O médulo de entrada de 4 a 20 mA permite que o controlador aceite
sinais analdgicos externos (0 a 20 mA/4 a 20 mA). O médulo de entrada
¢é ligado a um dos conectores de sensor dentro do controlador.

Instalagao

AADVERTENCIA

Perigo potencial de eletrocussdo. Desconecte sempre a energia do
instrumento quando efetuar as conexdes elétricas.

AADVERTENCIA

Perigo potencial de eletrocussdo. Somente pessoal qualificado deve
realizar as tarefas descritas nesta segdo do manual.

Dano potencial do instrumento. Componentes eletronicos internos
‘ delicados podem ser danificados devido a eletricidade estatica,
‘n.\ podendo resultar em degradagédo do desempenho ou em uma
eventual falha.

Consulte as etapas numeradas para obter informac¢des sobre como

instalar o médulo de entrada de 4-20 mA.
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Operacgao

Configuragao do médulo de entrada 4-20mA

Um modulo analégico deve ser instalado no controlador.

1. Determine o tipo de saida usado pelo dispositivo conectado (0 a
20 mA ou 4 a 20 mA). Esta informacéo sera usada para definir a
escala.

2. Determine qual leitura correspondera ao valor de 20mA (por
exemplo, 100psi).

3. Determine qual leitura correspondera ao valor minimo (0 ou 4mA)
(por exemplo, 10psi). Esta informagao sera usada para definir a faixa
de exibicdo.

4. No menu Configuragdes, selecione Configuragéo do sensor.

5. Selecione Configurar.

6. Atualize as opgoes.

a. Selecione uma opgéo e pressione ENTER.
b. Faga uma selegdo ou atualize as entradas.
c. Pressione ENTER para salvar as alteragoes.

Opcao Descrigao

Editar nome Edita o nome do médulo

Editar unidades Edita as unidades de medida
Editar parametro Edita o nome do parametro
Faixa de exibicao Define os valores usados para a
Para a escala de 0-20 mA: escala selecionada (0-20 mA ou

4-20 mA)
¢ Definir o valor de 20 mA
¢ Definir o valor de 0 mA

Para a escala de 4-20 mA:

¢ Definir o valor de 20 mA
* Definir o valor de 4 mA

Opcao Descrigao

Média de sinal Define com que frequéncia os sinais
tém sua média calculada. Valores
mais altos produzem um sinal mais
estavel, mas aumentam o tempo
necessario para um sinal responder a
uma alteragéo no valor do processo.

Definir resolugdo — Define o niumero de casas decimais
X XXX, XX XX, XXX.X, XXXX usadas na tela.

Selecionar escala — Define a escala usada para a entrada
4-20 mA ou 0-20 mA de 4-20 mA

Intervalo do registro de dados — Define com que frequéncia os dados
5s,30s,1min, 2 min, 5 min, sd0 registrados na memodria interna
10 min, 15 min, 30 min, 60 min do controlador.

Restaurar padroes — Pressione Restaura os parametros de

ENTER para restaurar os configuragdo com os valores padrao.

parametros de configuragao ou
pressione a tecla BACK para
cancelar.

Calibragem
Observagoes

* A opcao Redefinir cal. padréo ajusta os pardmetros de calibracdo em
seus valores padrao.

» Para encerrar uma calibragao, pressione a tecla BACK e, em
seguida, a tecla ENTER.

Calibragao de 1 ponto

1. No menu Configuragdes, selecione Configuragéo do sensor.
2. Selecione Calibrar.
3. Selecione Opgodes de calibragao.

a. Selecione a opgao Corrente para realizar a calibragdo com o uso
de um valor de corrente (mA), ou
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b. Selecione a opgao Entrada para realizar a calibragdo com o uso
de um valor de medigao, tal como psi.
c. Pressione atecla ENTER.

4. Selecione Cal. de 1 ponto.
5. Selecione o modo de saida.

Opgao Descrigdo

Ativo Usar o valor medido atual durante uma calibragéo

Espera Usar o ultimo valor medido durante uma calibragao

Transferir Transferir um valor especifico para a entrada de 4 a 20 mA para

uso durante uma calibragéo

6. Use as teclas de seta para editar o valor exibido de forma que

corresponda ao valor de entrada do dispositivo externo medido por
um amperimetro preciso ou conforme determinagéo especifica.
Pressione a tecla ENTER.

A tela mostra os valores Corrente, de Entrada e de Calibragao.

Pressione a tecla ENTER para continuar.

Se a calibragado for bem-sucedida, a tela mostrara uma mensagem
de éxito na Calibragéo, junto com os valores de Offset e de Slope.
Pressione a tecla ENTER para continuar e voltar a tela do menu
Calibrar.

Se a calibragao falhar, a tela mostrara uma mensagem de
Calibragdo mal-sucedida. Consulte Solucdo de problemas na falha
de calibragé@o na pagina 32 para obter sugestdes de solugao de
problemas.

Para repetir a calibragao, pressione a tecla ENTER.

Para restaurar a calibragao anterior, pressione a tecla BACK. Em
seguida, pressione a tecla ENTER ou aguarde o controlador retornar
a tela do menu Calibrar.

Calibragao de 2 pontos

No menu Configuracdes, selecione Configuragao do sensor.

2. Selecione Calibrar.

10.

1.

Selecione Opg¢des de calibracao.

a. Selecione a opgao Corrente para realizar a calibragdo com o uso
dos valores de corrente (mA), ou

b. Selecione a opgao Entrada para realizar a calibragdo com o uso
dos valores de medicao, tais como psi.

c. Pressione a tecla ENTER.

Selecione Cal. de 2 pontos.

Selecione o modo de saida.

Opgao Descrigao
Ativo Usar o valor medido atual durante uma calibragao
Espera Usar o ultimo valor medido durante uma calibragdo

Transferir Transferir um valor especifico para a entrada de 4 a 20 mA para
uso durante uma calibragéo

Use as teclas de seta para editar o valor do ponto 1.

Observagao: O valor exibido do ponto 1 deve corresponder ao valor do ponto
1 do dispositivo externo medido por um amperimetro preciso ou conforme
determinagéo especifica.

Pressione a tecla ENTER para continuar.
A tela mostra os valores Corrente, de Entrada e de Calibragéo para
o ponto de calibragéo 1.

Pressione a tecla ENTER para continuar.

Use as teclas de seta para editar o valor do ponto 2. Objetivando
uma melhor calibragéo de 2 pontos, o valor do ponto 2 deve estar o
mais distante possivel do valor do ponto 1.

Observagao: O valor exibido do ponto 2 deve corresponder ao valor do ponto
2 do dispositivo externo medido por um amperimetro preciso ou conforme
determinagéo especifica.

Pressione a tecla ENTER para continuar. A tela mostra os valores
Corrente, de Entrada e de Calibragéo para o ponto de calibragéo 2.

Pressione a tecla ENTER para continuar.

Se a calibragéo for bem-sucedida, a tela mostrara uma mensagem
de éxito na Calibracao, junto com os valores de Offset e de Slope.
Pressione a tecla ENTER para continuar e voltar a tela do menu
Calibrar.
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Se a calibragéo falhar, a tela mostrara uma mensagem de
Calibragao mal-sucedida. Consulte Solucdo de problemas na falha
de calibracdo na pagina 32 para obter sugestdes de solugédo de
problemas.

Para repetir a calibragdo, pressione a tecla ENTER.

Para restaurar a calibragao anterior, pressione a tecla BACK. Em
seguida, pressione a tecla ENTER ou aguarde o controlador retornar
a tela do menu Calibrar.

Solugao de problemas na falha de calibragao

As falhas de calibragdo geralmente ocorrem quando um ou mais valores
no sistema estéo além dos limites esperados. Uma causa comum de
falha de calibragéo é a existéncia de uma grande diferenca entre os
valores esperados e os reais. Esta diferenga pode dever-se a uma
queda de sinal nas linhas ou uma outra causa. Este procedimento de
solugéo de problemas geralmente resolve falhas de calibragéo.

1.

2.

Gere um sinal de saida de 4mA do dispositivo externo. (consulte as
instrugdes do dispositivo externo para obter mais informagdes)

Use um multimetro digital para certificar-se de que o sinal é de

4 mA. O melhor local para conectar o multimetro é nos pontos sem
isolamento dos condutores da saida pouco antes de sua conexao a
placa de entrada.

Se o sinal de saida nao for de 4 mA, calibre o sinal no dispositivo de
saida.

Mude a saida para 20 mA e realize a mesma calibragdo do
dispositivo de saida.

Apos a calibragéo do dispositivo de saida, conecte os condutores da
saida a entrada de 4-20 mA no controlador.

Gere a saida de um sinal de 4 mA do dispositivo externo e calibre a
entrada de 4-20 mA do controlador para esse valor.

Gere a saida de um sinal de 20 mA do dispositivo externo e calibre a
entrada de 4-20 mA do controlador para esse valor.

Confirme a calibragdo usando um sinal de 12 mA.

Menu de Diagnodsticos e testes do médulo

1. No menu Configuragdes, selecione Configuragao do sensor.
2. Selecione Diagndstico/Teste

3. Selecione uma opgao e pressione a tecla ENTER para exibir os
dados.

Opcao Descrigao

Informagées do médulo
Verséo do software
Versao do carregador de inicializagao
Verséo do driver
Numero de série

Sinais
Corrent (mA)
Cont.

Dados cal
Ptcal. 1

Valor da calibragao
Pt cal. 2

Valor da calibragao
Offset

Slope

Diagnésticos do sensor

1. No menu Configuragdes, selecione Diagnéstico do sensor.

2. Selecione Lista de erros, Lista de adverténcias ou Lista de eventos e

pressione ENTER para exibir os dados.
3. Pressione ENTER para retornar ao menu Diagndsticos do sensor.
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