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1 Introduccion

1.1 Documentacién del aparato

Hoja técnica T 702030 (en documento PDF)

La hoja técnica suministra toda la informacion general sobre el dispositivo y configura la base
para la planificacion y decisién de compra.

Manual breve de instrucciones B 702030.7 (impreso en formato DIN A6)

El manual de instrucciones contiene todas las informaciones importantes sobre el montaje, la
conexién eléctrica y el manejo, la parametrizacion y configuracién del aparato. El manual breve
se adjunta a todos los equipos. El manual de servicio B 702030.0 incluye informacion ampliada
y esta disponible como documento PDF.

Manual de servicio B 702030.0 (en documento PDF)

El manual de servicio contiene toda la informacidén completa sobre el montaje, la conexioén eléc-
trica, asi como el manejo, parametrizacion y configuracion del aparato.

Descripcion de interfaces B 702030.2.0 (en documento PDF)

La descripcion de interfaces contiene la informacion sobre la interfaz RS485, el protocolo Mod-
bus la comunicacion con otros equipos.

Todos los documentos PDF estan disponibles para la descarga en www.jumo.net.

1.2 Indicaciones de seguridad

Este manual de instrucciones contiene indicaciones que deben ser tenidas en cuenta para su
propia seguridad y para evitar dafios materiales. Estas indicaciones se sefalizan con simbolos
de ayuda cuya utilizacién en este manual se describe a continuacion.

Lea el presente manual de instrucciones antes de utilizar el aparato. Conserve el manual de in-
strucciones en un lugar accesible para todos los usuarios.

Todas las configuraciones necesarias, son descritas en este manual. En caso de realizar modifi-
caciones que no estén descritas en este manual o que estén expresamente prohibidas, puede
usted poner en peligro sus derechos de garantia.

Simbolos de aviso

{PELIGRO!
Este simbolo indica que surgiran/pueden surgir dafhos personales por electrocucion, en
caso de que no se tomen las medidas de precaucion correspondientes.

{PRECAUCION!

Este simbolo, junto con la palabra de advertencia, indica que se produciran dainos mate-
riales o pérdidas de datos, en caso de que no tomar las medidas de precauciéon corres-
pondientes.

iPOR FAVOR, LEER LA DOCUMENTACION!

Este signo — colocado sobre el aparato — indica que se debe tener en cuenta la documen-
tacion del aparato. Esto es necesario para reconocer el tipo de peligro potencial y tomar
las medidas necesarias para evitarlo.

> B B




1 Introduccion

Simbolos de indicacion

{INDICACION!
Este simbolo indica una informacidén importante acerca del producto o su manejo o sobre
usos adicionales.

|:> iREFERENCIA!
Este simbolo indica que informacion adicional que otros apartados, capitulos o manuales.

1.3 Alcance del suministro

¢ Regulador (incluye junta y elementos de sujecion)
e Manual breve de instrucciones B 702030.7 en formato DIN A6




2 Montaje - Conexidn eléctrica
2.1 Identificacion de la version del aparato

Version basica

702031 | Quantrol LC100 (formato 48 mm x 48 mm)

702032 | Quantrol LC200 (formato 48 mm x 96 mm, formato alto)
702034 | Quantrol LC300 (formato 96 mm x 96 mm)

Todos los modelos incluyen 1 entrada analdgica (universal), 1 entrada binaria (para
contactos libres de potencial; uso alternativo a la entrada analogica 0 ... 10 V),
1 salida de relé (cierre)

Ampliacién de la version basica
8 | Estandar con ajustes de fabrica
9 | Programacion especifica del cliente (a solicitud)

Opciones (3 y 4 no con LC100)

1 Salida de rele (cierre)

1 Salida légica

- | - | - |1 Salida analdgica (configurable)
- 14| -1]-|1Interfaz RS485

N = ON
N = O W
N = O H

WDIN 2O -

Alimentacion de tension
23 |AC 110...240V +10/-15 %, 48 ... 63 Hz
25|AC/DC20...30V, 48 ...63 Hz

/ - - Cadigo de pedido
702034 / 8 - 3 4 1 2 - 23 Ejemplo

2.2 Extracto de los datos técnicos

Carcasa

Tipo de carcasa Carcasa de plastico para montaje en cuatro eléctrico segun DIN
IEC 61554 (utilizacién en interiores)

Dimensiones (frontal) LC100: 48 mm x 48 mm; LC200: 48 mm x 96 mm (formato alto);

LC300: 96 mm x 96 mm

Recorte cuadro eléctrico |LC100: 45 mm x 45 mm; LC200: 45 mm x 92 mm;
LC300: 92 mm x 92 mm

Distancia minima LC100: 11 mm /30 mm (65 mm con cable USB);
horizontal / vertical LC200/LC300: 22 mm / 30 mm (65 mm con cable USB)

Profundidad de montaje |LC100: max. 95 mm; LC200/LC300: max. 80 mm




2 Montaje - Conexidn eléctrica

Campo de temperatura
entorno/almacén

-5...455°C/-40...470°C

Condiciones climaticas

Humedad relativa < 90% como media anual sin rocio

Altitud de instalacion

maximo 2000 m sobre el nivel del mar

Posicion de uso

a discrecion

Tipo de proteccion

segun DIN EN 60529, frontal IP 65, parte traseralP 20

Peso (equipacion compl.)

LC100: aprox. 150 g; LC200: aprox. 200 g; LC300: aprox. 300 g

Datos eléctricos

Alimentacién de tension
(fuente alimentacion)

AC 110 ... 240V +10/-15 %, 48 ... 63Hz
AC/DC 20 ... 30V, 48 ... 63Hz

Seguridad eléctrica

segun DIN EN 61010, parte 1
Categoria de sobrealimentacion lll, grado contaminacion 2

Consumo de potencia

max. 14 VA

Conexion eléctrica

Secciodn conductor
Par de apriete

Terminal roscado en parte trasera; con virola de cable en forma de
tubo, terminal de cable abierto o cable monopolar

Hilo fino 0,25 ... 1,5 mm?
0,5 Nm

Compatibilidad electroma-
gnética
Emisién de interferencias

Resistencia a interferen-
cias

segun DIN EN 61326-1

Clase A - sélo para uso industrial-
Exigencias industriales

Interfaz de Setup

Enchufe USB, tipo Mini-B 5-polos




2 Montaje - Conexidn eléctrica

2.3

Montaje

LC100

LC200 und LC300

Montaje LC100

Montaje LC200 y LC300

1.

Colocar el aparato desde la parte delan-
tera en el recorte del cuadro eléctrico
teniendo en cuenta la correcta posicion
de la junta.

1.

Colocar el aparato desde la parte delan-
tera en el recorte del cuadro eléctrico
teniendo en cuenta la correcta posicion
de la junta.

2. Desde la parte trasera del cuadro de 2. Desde la parte trasera del cuadro de
mandos colocar el marco de sujecion mandos colocar los elementos de suje-
sobre el aparato y apretar con los muel- cién en las aperturas laterales y empujar
les contra la parte trasera del cuadro de hacia atras hasta el tope.
mandos hasta que las pestanas encajen
en las ranuras previstas y se produzca
una fijacion suficiente.

3. Fijar los elementos de sujecion con un

atornillador de manera uniforme contra la
parte trasera del cuadro de mandos.




2 Montaje - Conexidn eléctrica

2.4 Indicaciones de instalacion

El aparato no es adecuado para la instalacidén en areas con peligro de explosion.

La selecciéon del material de cableado, la instalacién y la conexién eléctrica del aparato deben
realizarse teniendo en cuenta las directrices VDE 0100 "Disposiciones sobre la instalacién de
sistemas de alto voltaje con tensiones de hasta 1000 V" o las normativas nacionales aplica-
bles (p.ej. sobre la base de IEC 60364).

A carga maxima, las lineas de conexion deben ser resistentes al calor hasta un minimo de
80 °C.

La conexion eléctrica solo debe ser realizada por personal técnico.

El aparato esta disefiado para su instalacién en cuadros eléctricos o instalaciones. La protec-
cién por fusible no debe exceder de 20A. Para trabajos de mantenimiento o reparacion se
debe desconectar el aparato completamente de la red eléctrica.

El circuito de carga debe protegerse en la corriente de relé maxima, para poder evitar que se
fundan los relés de salida, en caso de que se produzca un cortocircuito.

La compatibilidad electromagnética se corresponde con las normas y directrices contenidas
en las especificaciones técnicas.

Debe reservarse un espacio entre los cables de entrada, salida y alimentacién y no deben in-
stalarse conjuntamente en paralelo.

El cableado de los sensores y de las interfaces debe tenderse blindado y trenzado. Siempre
que sea posible, evitar guiar los cables cerca de componentes bajo carga o cables conduc-
tores de corriente. Poner el blindaje por un lado a tierra.

No conectar otros receptores en los bornes de red del equipo.

2.5 Separacioén galvanica

1) Entrada analdgica

(3) @) (1)

2) Entrada binaria

3) Interfaz de Setup (USB)

! ' 1\ 30VAC 3OVAC F2300V

~

Alimentacién de tensiéon

2300v 50VDCT 50VDCT AC

5) Interfaz RS485

() (8)

(&)

Salida analégica

7) Salidas de relé

_— |~~~ o~~~ ~
~—_ [~ |~ |~ |~ | ~=— |~ | ~

8) Salidas légicas

10



2 Montaje - Conexidn eléctrica

2.6 Esquema de conexion

Las regletas de conexidn en la parte trasera del aparato estan equipadas con terminales rosca-
dos. Los datos sobre la seccion de hilos conductores se pueden consultar en los datos técnicos.

LC100 LC200 LC300

g I AR e

4((©) )14 () 4 14(%)

~—USB 5@ @15 @5 15@

o eI I e

10% ) 12% @)|18 %190 18 (@)
9 7 6 4

8| D) D) (@5 11|@) @19 @)1 19/

—USB —USB

{INDICACION!

ﬂ La interfaz USB (enchufe Mini-B 5 polos) esta indicada en el aparato con ,SETUP*
y en el LC100 se encuentra en la parte superior de la carcasa, en el LC200 y LC300
en la parte inferior de la carcasa y sirve para conectar un PC con el programa de
setup.

11



2 Montaje - Conexidn eléctrica

iPELIGRO!

A\

La instalacidén eléctrica puede estar conectada a corriente.
Existe el peligro de electrocucion.
La conexidn eléctrica solo debe ser realizada por personal técnico.

{INDICACION!

Antes de realizar la conexion eléctrica se debe comprobar la versién del aparato
mediante el cédigo de pedido.

Conexion

Simbolo LC100

LC200/LC300

Entrada analégica

Termopar

9 10
8 11

Termoresistencia 2 hilos

9

e

Termoresistencia 3 hilos 10 9
9 10
8 11
Tensién +—o0] 12 7
DCO..10V Ux
-—o/| 11 8
Corriente + I—o 9 10
D 4) ...20 mA X
C 0(4) Om i 8 11
Entrada binaria ———° 11 7
para contacto libre de potencial 12 3
Salida:| 1 2 3 |1 2 3 4 5
Salida analégica + —Io 13 12
DCO... 10V, DC 0(4) ... 20 mA UX_XO 14 13
Salida de relé (cierre) ~———9° 4 13 6 4 12 14 16 18
(maX. 3Acon AC 230V, carga L@ 5 14 7 5 13 15 17 19
resistiva)
Salida légica (DC 0/14 V) +U—o 13 7 12 14 16 18
X
-———o° 14 6 13 15 17 19
Interfaz RS485 +—o0 7 14
RxD/TxD
-———o° 6 15
Salida 1 de serie; salidas 2 a 5 opcionales (opciones 1 a 4)
Alimentacion de tension ——° L1(L+) L1 (L+)
AC/DC
—9 N(L5) N (L-)

Interfaz de Setup

Enchufe USB, tipo Mini-B 5 polos

12




3 Mando - Configuracién - Parametrizacion

3.1 Mando

3.1.1

Elementos de indicacién y mando

Pulsando simultaneamente los botones (A)
y (C), el aparato indica la version de soft-
ware.

(A) Programar / un nivel inferior

(B) Reducir valor / parametro anterior

(D) Botoén de funcién / abandonar nivel

)
)
(C) Aumentar valor / parametro siguiente
)
)

(E) Indicador de 7 segmentos rojo (de fabrica: valor real);
posicion decimal configurable de cuatro posiciones
(adaptaciéon automatica en caso de que se supere la
capacidad de los indicadores)

(F) Indicador de 7 segmentos verde (de fabrica: valor
nominal); posicion decimal configurable de cuatro
posiciones; también indicador de simbolos de
parametros y niveles

(G) LED 1 ... 3(5): Posiciones de conmutacion de las sali-
das binarias (si el indicador luce = encendido))

(H) LED Funcioén de rampa o curva de coccion

3.1.2

Autooptimizacion, valor nominal y funcionamiento manual

Partiendo de la indicacion normal, estan disponibles las siguientes funciones:

Iniciar autooptimizacion: pulsar los boto-
nes (B) y (C) simultdneamente (> 2 s)
Terminar autooptimizacion: pulsar los
botones (B) y (C) simultaneamente

En la pantalla inferior se muestra ,,tUnE” de forma intermi-
tente.

Al terminar no se modifica ningun parametro.

Cambiar valor nominal con los botones
B)y (C)

El valor nominal cambia con mayor rapidez cuanto mas
tiempo se mantenga apretado el botén. El valor se adopta
automaticamente.

Cambiar a funcionamiento manual con
el botén de funcién (D) (> 2 s); igualmente
terminar funcionamiento manual

El grado de regulacion (%) se muestra en la pantalla inferior
y se puede cambiar mediante los botones (B) y (C).

(En caso de exceso o defecto del campo de medicién y de
rotura de sonda, el regulador cambia automaticamente al
funcionamiento manual.)

3.1.3

Funcién de rampa/curva de coccién

mediante funcion binaria)

Funcién de rampa (inicio al conectar la red o

Curvas de coccion (inicio mediante funcion bina-
ria o boton de funcion)

t1: Inicio (valor real) t1: Inicio
t2: Se alcanza el t2: SP1->SP2
valor nominal (automatico)
especificado t3: Temporiz.-inicio
— t:1 ,[:2 " , t:’I t:2 t;3 t4 " |t4: Temporiz.-final
LED (H): luce con la funcién de rampa activa LED (H): luce en fase 1 (t1 a t2), luce enfase 2y 3
(t2 at4)

OFF (F): Curva de coccidn no activa

13



3 Mando - Configuracion - Parametrizacién

3.14 Concepto de niveles

Los parametros para la configuracion del equipo estan organizados en diferentes niveles.

(1) Cambio de la indicacién normal a los niveles

(2) Cambio entre los niveles

(8) Cambio al nivel de usuario (valores nominales, valo-
res de proceso,valor y tiempo de temporiz.)

4)

Cambio al nivel de parametros (parametros de regu-
lador)

Cambio al nivel de configuracién (entrada analégica,

regulador, funciéon de rampa, monitorizacién de valor
(14) pee [ e (1) i . das. funcicn binarta. indica
4_[5] S>—> imite, temporizador, salidas, funcion binaria, indica
:‘ cién de control, interfaz)
1 T 2
(13} (6) Regreso a la indicacion normal
(10) Principio de navegacion:
Si no se pulsa ningun botén durante 180s | (11) - un nivel inferior
(ajgste .d,e fabrica), el aparato gambla ala (12) - parametro siguiente/ aumentar valor
indicacion normal. Este espacio de ; _ _
tiempo es configurable. (18) - parametro anterior/ reducir valor
(14) - un nivel anterior

Los diferentes niveles se pueden alcanzar también en funcionamiento manual.

Bloqueo de niveles (de fabrica todos los niveles estan desbloqueados):

Cad. Nivel de Nivel de Nivel de con-| 1. Pulsar (A) y (B) simultdneamente (> 5 s)
usuario parametro | figuracion 2. Pulsar (A) (indicacion intermitente)
0 libre libre libre 3. Introducir cédigo con (B) o (C)
1 libre libre bloqueado |4. Pulsar (D) para volver a indicacién normal
5 liore blogueado | bloqueado | (o.autc.)fnatlcamente después d,e 189 s)
3 blogueado | blogueado | bloaueado (indicaciéon de botones entre paréntesis;
qu qu qu ver capitulo 2.1.1)
3.1.5 Nivel de usuario (OPr)
Dependiendo de la configuracién, estan disponibles los siguientes parametros:
Simbolo |Descripcion Simbolo |Descripcion
5P| Valor nominal 1 (editable) rASL Pendiente de rampa (en curva de coc-
cion; editable)
5P2 Valor nominal 2 (editable) SP- Valor nominal de rampa actual (con
funcién de rampa o curva de coccion)
ki Valor temporizador (si temporiz. o - Valor de medicion en la entrada analé-
curva coccién no activa; editable) gica
kL Duracién temporizador (si temporiz- 4 Grado de regulacién
ador o curva coccion activa)
kr Duracion restante de temporizador (si
temporizador o curva coccién activa)

14




3 Mando - Configuracién - Parametrizacion

3.2

Configuracién (ConF)

{INDICACION!

El aparato oculta los parametros en caso de no disponer del equipamiento necesa-
rio. Los ajustes de fabricas se muestran en negrita en la tabla la siguiente.

Selector analégico

En algunos parametros del nivel de configuracion, el usuario puede seleccionar valores analégi-
cos de una serie de valores. La siguiente lista muestra todas las sefales disponibles.

Valor Descripcion Valor Descripcion

0 Desconectado 7 Valor nominal2

1 Entrada analégica 8 Indicacion del grado de regulacion
(-100 % ... +100 %)

2 Valor real 9 Salida de regulador 1 (p.ej. calentar,
grado regulacion 0 ... +100 %)

3 Valor nominal actual 10 Salida de regulador 2 (p.€j. refrigerar,
grado regulacion 0 ... -100 %)

4 Valor final de rampa 11 Duracion temporizador (unidad de
tiempo del temporizador)

5 (reservado) 12 Duracion restante temporizador (uni-
dad de tiempo del temporizador)

6 Valor nominal 1

3.2.1 Entrada analégica (InP)

ConF > AP >

Parametro Valor Descripcion Valor Descripcion
Tipo de sonda Termoresistencias: Termopares:
S5ERS 0 Pt100 3 hilos 9 NiCr-Ni K
1 Pt1000 3 hilos 10 Pt10Rh-Pt S
2 Pt100 2 hilos 11 Pt13Rh-Pt R
3 Pt1000 2 hilos 12 NiCrSi-NiSi N
4 KTY 2 hilos 13 NiCr-CuNi E
5 Cu-50 3 hilos Sefal normalizada:
Termopares: 14 0..20mA
6 Cu-CuNi T 15 4..20mA
7 Fe-CuNi J 16 0..10V
8 Fe-CuNi L
Seleccionando ,,0 ... 10 V¥ la entrada binaria b n | esta inactiva.

15



3 Mando - Configuracion - Parametrizacién

Parametro Valor Descripcion
Correccion valorde |-1999 ... |El valor de medicién se corrige por ese valor (Offset), antes de ser
medicion 0.. utilizado como valor de entrada del regulador y en el selector analé-
OFFS +9999 gico.
Inicio de indicacién  [-1999 ... |Con un transmisor del valor de medicién con sefal normalizada, a la
r 0.. senal fisica se le asigna un valor de indicacion.
+9999 Ejemplo: 0 ... 20 mA =0 ... 1500 °C
Final de indicacion -1999 ...
SrH 100 ...
+9999
Constante tiempo filt- | 0.0 ... Ajustes del filtro digital de entrada (0 = filtro apagado)
rado 0.6 ...
dF 100.0 (s)
Unidad temperatura |1 Grados Celsius
Ur 2 Grados Fahrenheit

(Programa Setup: la resistencia de KTY a 25 °C es ajustable .)

3.2.2

Regulador (Cntr)

El regulador asume el valor real en la entrada analdgica.

ComF -> Crkr ->

SPH

Parametro Valor Descripcion
Tipo de regulador 1 Regulador de dos estados
CESP 2 Regulador de tres estados
3 Regulador de accién continua
Direccion de control |0 Directa (El grado de regulacién del regulador sera > 0, cuando el
CACE valor real sea mayor que el valor consigna (p.ej. refrigerar.)
1 Inversa (El grado de regulacién del regulador sera > 0, cuando el
valor real sea menor que el valor consigna (p.€j. calentar)
Grado de regulacién |-100 ... Grado de regulacién tras la conmutacién a cambio manual
manual 0.. 101 = Ultimo grado de regulacion
HARd +101
Grado de regulacion |-100 ... Grado de regulacion cuando se excede o no se alcanza el campo de
fuera de rango 0.. medicion.
Ok +100
Limite valor nominal [-1999 ... |La limitacion del valor nominal evita la introducciéon de valores que
inicio +9999 se encuentren fuera del campo predeterminado.
== Los limites del valor nominal no funcionan si la introduccién se rea-
— , liza a través del interfaz. Con un valor nominal externo con correc-
Limite valor nominal |-1999 ... . e o
) cién, el valor de la correccidén queda limitado.
final +9999

(Programa de Setup: se puede bloquear el funcionamiento manual y la autooptimizacion.)

16




3 Mando - Configuracién - Parametrizacion

3.2.3 Funcion de rampa/curva de coccion (rAFC)

El equipo puede utilizarse como regulador de valor fijo con o sin funcién de rampa. De forma adi-
cional se soporta una curva de coccion.

LonF ->FAFD >

Parametro Valor Descripcion
Funktion 0 Funcion de rampa /curva de coccion desconectada
FrlE 1 Funcion de rampa Kelvin/minuto

2 Funcién de rampa Kelvin/hora

3 Funcién de rampa Kelvin/dia

4 Curva de coccion Kelvin/minuto

5 Curva de coccién Kelvin/hora

6 Curva de coccién Kelvin/dia
Pendiente de rampa |0 ... Valor de la pendiente de rampa (sélo con funcién = 1 a 6)
~ASL 999
(Programa de Setup: también se puede ajustar el valor de temporizador, unidad de tiempo y valor nomi-
nal de la curva de coccion.)

3.24 Monitorizacién del valor limite (Li1, Li2)

El aparato posee dos funciones para la monitorizacién del valor limite (Li 1, Li 2), cada una de
ellas con ocho diferentes funciones de alarma (AF1 a AF8). Las dos sefales de salida estan dis-
ponibles para las funciones binarias.

ok >L 1, L2->
Parametro Valor Descripcion
Funcién de alarma 0 Monitorizacién del valor limite desconectada
FrlkE 1 AF1: valor limite por encima o por debajo del valor nominal (banda
de control); simétrico y asimétrico
2 AF2: como AF1, sefal de salida invertida
3 AF3: valor limite por debajo del valor nominal
4 AF4: como AF3, senal de salida invertida
5 AF5: valor limite por encima del valor nominal
6 AF6: como AF5, senal de salida invertida
7 AF7: valor limite fijo (independiente del valor nominal)
8 AF8: como AF7, sefial de salida invertida
Valor nominal -1999 ... 0 | Valor limite a monitorizar
AL AL Con un valor limite asimétrico : AL queda por debajo del valor nomi-
+9999 nal , AL2 por encima del valor nominal.
Campo del valor limite en AF1 y AF2: 0 ... 9999
Diferencia de conmu- |0 ... 1 ... |Diferencia de conmutacion al valor limite
tacion 9999
HYSE
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Parametro Valor Descripcion

Comportamiento 0 Apagado / simétrico (solo AL activo)

fuera de rango / 1 Encendido / simétrico (solo AL activo)

?rmitna del valor 2 Apagado / asimétrico (AL y AL2 activos)

A 3 Encendido / asimétrico (AL y AL2 activos)

Estado de conmutacién en caso de exceder o no alcanzar el campo
de valores ("Out of Range" - fuera de rango) / Simetria en las funcio-
nes de alarma AF1, AF2

Retardo de conexion |0 ... 9999 |Retardo de conexidn de las sehales de salida (en segundos)

EDH

Valor real 2 Sefal a monitorizar; 2 = valor real

AFP- = "Selector analdgico", Seite 15

Valor nominal 3 Valor nominal para monitorizacion de valor limite (sefal de referencia

AFSP en AF1 a AF6); 3 = valor nominal actual
= ,Selector analdgico, pagina 15

3.25 Temporizador (tFCt)

El temporizador suministra una senal de salida que queda disponible para las funciones binarias.
Con ellos se puede ejecutar por ejemplo una regulacion delimitada en el tiempo o una conmuta-
cién del valor nominal en dependencia del tiempo.

Durante una interrupcion de la alimentacion de tensién, el temporizador no se memoriza. Al vol-
ver conectar a la red el temporizador permanece inactivo.

ConF -> EFCE ->

Parametro Valor Descripcion
Funcion 0 Temporizador desconectado
Frlk 1 Senal de temporizador ,,high“ mientras corre el temporizador
2 Senal de temporizador ,low"“ mientras corre el temporizador
Condicién de inicio |0 Inicio manual mediante botones de funcion o sefial binaria (sin reini-
Skrt cio en caso de caida de red)
1 Inicié automatico después de conexion a red (reinicio en caso de
caida de red); también posible un inicio manual.
Unidad de tiempo 0 mm:ss
Un k 1 hh:mm
2 hhh.h
Valor temporizador 00.00. Duracion del temporizador (en la unidad de tiempo ajustada)
o
999.9.
Banda de tolerancia |0 ... Banda de tolerancia para el inicio del temporizador.
Folk 9999

El temporizador sélo se inicia cuando el valor real alcanza la banda
de tolerancia.

0 = inicio sin banda de tolerancia
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3.2.6

Salidas (OutL, OutA)

La configuracion de las salidas del equipo estan divididas en salidas binarias (OutL) y salida ana-
I6gica (OutA). Los estados de conmutacion de las salidas binarias 1 a 3 (5) se indican mediante
LEDs K1 a K3 (K5) (LED luce = salida activa).

Salidas binarias

El aparato dispone de serie de una salida de relé (cierre; salida 1) y puede ser equipado opcio-
nalmente con dos (cuatro) salidas binarias adicionales (salida de rele o l6gica; salidas 2 a 5).

ComF -> Okl >

Parametro Valor Descripcion
Salida1...5 0 Salida no activa (de fabrica en Out2 ... Out5)
Ot | 1 Salida del regulador 1 (de fabrica en Out1)
Oute 2 Salida de regulador 2
Oukd 3 Entrada binaria
W 4 Monitorizacion de valor limite 1
OukS 5 Monitorizacién de valor limite 2
6 Sefal de temporizador
(Programa de Setup: se puede invertir la sefal de salida.)

Salida analégica

Opcionalmente, el equipo puede estar equipado con una salida analogica (salida 2).

ConF -> OutA >

Parametro Valor Descripcion
Funcion 9 Funcion de la salida; 9 = salida de regulador 1
FAlk = ,Selector analdégico®, pagina 15
Tipo de sefal Senal fisica de salida
== 0 0..20 mA
1 4..20mA
2 0..10V
Valor en fuera de 0...101 |Senal (en porcentaje) en caso de exceder o no alcanzar el campo de
rango medicion
rOuk 101 = dltima sefal de salida
Punto cero -1999 ...0 ' Campo de valores de la magnitud de salida para la sefial fisica de
OPAE salida
+9999
Valor final -1999 ...
[ 100 ...
+9999
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3.2.7 Funciones binarias (binF)

Mediante las sefiales binarias de la entrada binaria, monitorizacién del valor limite y temporizador
se pueden iniciar diversas funciones.

Las funciones binarias para iniciar y terminar reaccionan al flanco ascendente de la sefal de ini-
cio, todas las demas funciones binarias se controlan segun el estado y son altamente activas.

ConF > b AF >

Parametro Valor Descripcion
Entrada binaria 0 Senal sin funcién
b 1 Iniciar autooptimizacion
2 Terminar autooptimizacion
Monitorizaciones de |3 Conmutacién al funcionamiento manual
valores limite 1y 2 |4 Desconectar regulador (salidas de regulador inactivas)
Lihbe 5 Conectar regulador
6 Bloquear funcionamiento manual
Sefal del temporiz- |7 Mantener rampa/curva de coccién
ador 8 Terminar rampa/curva de coccién
EF
9 Reiniciar la rampa, iniciar/terminar curva de coccién
10 Conmutacién de valor nominal 1 a valor nominal 2
11 Bloqueo de teclado
12 Bloqueo de niveles de parametros y configuracion,
bloquear inicio de autooptimizacion
13 Desconectar indicacion
14 Iniciar temporizador
15 Terminar temporizador
16 Parar temporizador
17 Iniciar/terminar temporizador

3.2.8 Indicacion y mando (diSP)

Ambos indicadores asi como el botén de funcidén pueden adaptarse individualmente segun las
exigencias correspondientes.

ConF ->d 5P >

Parametro Valor Descripcion
Indicador superior 2 Valores de indicacion para el indicador superior; 2 = valor real
oh 5 = ,Selector analdgico®, pagina 15
Indicador inferior 3 Valores de indicacion para el indicador inferior; 3 = valor nominal
oh 5L actual
= ,Selector analdgico”, pagina 15
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Parametro Valor Descripcion
Intercambio de indi- Indicacién del tiempo en la pantalla inferior una vez iniciado el tem-
cadores al inicio del porizador
temporizador 0 sin cambio de indicacién
o St 1 Indicacidn del tiempo restante del temporizador
2 Indicacién del tiempo de funcionamiento del temporizador
Time-out 0.. Margen de tiempo en segundos, transcurrido el cual el equipo cam-
Fouk 180 . bia automaticamente a la indicacién normal (si no se ha pulsado
255 ningun botén)
0 = funcion desconectada
Decimales 0 Sin decimales
dECP 1 una decimal
2 dos decimales
Boton de funcién 0 Sin funcion
breve (<2 s) 1 Iniciar el temporizador/curva de coccién
ERS 2 Terminar el temporizador/curva de coccién
3 Parar/continuar el temporizador/curva de coccion
4 Iniciar/terminar el temporizador/curva de coccién
5 Indicacién del temporizador (duracién o duracion restante del tem-
porizador)

(Programa de Setup: la funcion de una pulsacion larga del botén de funcion (> 2 s) también es configu-
rable.)

3.2.9 Interfaz (IntF)

El aparato puede integrarse en una red de datos mediante el interfaz opcional RS485. En caso
de comunicacion mediante interfaz de setup, el puerto RS485 esta inactivo.

ComF -> InkF >

Parametro Valor Descripcion
Tasa de baudios 0 9600 Baudios
bdrk 1 19200 Baudios
Direccion del aparato |0 ... Direccion en la red de datos
Adr- 1.
254

Informacion adicional sobre el interfaz RS485, el protocolo Modbus y la comunicacion con otros
equipos se encuentra en la descripcion de interfaces B 702030.2.0, disponible como documento
PDF en www.jumo.net.
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3.3

Parametrizacion (PArA)

Aqui se deben introducir los pardmetros del regulador.

PARFA ->
Parametro Valor Descripcion
Campo proporcional |0 ... Tamano del campo proporcional
P! Poo 9999 La amplificacion del regulador se reduce con un mayor campo pro-
porcional.
Con Pb=0 la estructura del regulador no es efectiva (comportami-
ento de monitorizacién de valor limite) En el regulador de acciéon
continua Pb debe ser >0.
Tiempo de accion 0.. Influye sobre la parte diferencial de la sefal de salida del regulador.
derivada 80 ... El efecto de la parte D aumenta con un mayor tiempo de accion
de 9999 (s) |derivada.
0 = tiempo de accion derivada desconectado (sin parte D)
Tiempo de reajuste |0 ... Influye sobre la parte integral de la sefal de salida del regulador
e 350 ... El efecto de la parte | disminuye con un mayor tiempo de reajuste.
9999 (s) |- tiempo de reajuste desconectado (sin parte )
Duracioén del periodo 0.0 ... Con salida conmutante, la duracioén del periodo de conmutacion
de conmutacion 20.0 ... debe ser elegida de forma que por un lado el suministro de energia
£y fye ! 999.9 (s) |se produzca de forma continua, y por otro se evite la sobrecarga de
los elementos de conmutacién.
Distancia de contacto |0.0 ... Distancia entre los dos contactos reguladores en el regulador de 3
dh 999.9 estados.
Diferencia de conmu- [0.0 ... Diferencia de conmutacion en un regulador conmutante con campo
tacion 1.0... proporcional Pb = 0 (comportamiento como en monitorizacion de
HYS { Hyga 1 999.9 valor limite)
Punto operativo -100 ... Grado de regulacién con regulador Py PD (con x = w es y = y0)
4o 0..
+100
Limite del gradode |0 ... y1: limite maximo del grado de regulacion
regulacion 100 (%)
ERA -100... |y2: limite minimo del grado de regulacion
+100 (%) | (s6lo efectivo con Pb > 0)

13610 disponible en regulador de tres estados (salida de regulador 2)

La indicacion del parametro depende del tipo de regulador. En algunos parametros la decimal depende
del ajuste del aparato.

Los ajustes de fabrica se muestran en negrita.
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4.1

Informacion adicional sobre el montaje

{INDICACION!
La informacidn contenida en este capitulo se encuentra exclusivamente en este do-
cumento PDF del manual de servicio. Complementa la informacién de los capitulos
anteriores de este mismo manual y del manual breve que acompafan a cada apa-
rato de forma impresa.

Las condiciones climaticas en el lugar de montaje debe corresponderse con los requisitos rela-
cionados en los datos técnicos.

El aparato no es adecuado para su instalacion en areas con peligro de explosion.

4.1.1
LC100

Figuras del dispositivo con dimensiones

24Y9H
225432 |
D006

48

(1) Interfaz de setup (USB)
en la parte superior del aparato

50
43.

o o B35 o

48

+0.6

45 +0.6

(2) Recorte del cuadro de mando
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LC200
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23.

(1) Interfaz de setup (USB)
en la parte inferior del aparato

i

COCOHC>D

COCCoae>o

96

+0.8

@ —

+0.8

92

(2) Recorte del cuadro de mando
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LC300
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H ToP

COHCOCOCD
COCHOHCHOC>H
COCOCHOC>
COHCOCOHOCD

U |

COCHOHCHOHC>o

[[] Y ¥ ¥ cm—)

[[] OO O

(1) Interfaz de setup (USB)
en la parte inferior del aparato

COCHOHC>D

COC=>e>o

96

92

+0.8

2 7—

92 +0.8

(2) Recorte del cuadro de mando

Distancias minimas en los recortes del cuadro de mando

Modelo sin cable USB sin cable USB

horizontal vertical horizontal vertical
LC100 11 mm 30 mm 11 mm 65 mm
LC200 22 mm 30 mm 22 mm 65 mm
LC300 22 mm 30 mm 22 mm 65 mm
4.1.2 Limpieza de la parte frontal del aparato

La parte frontal del dispositivo puede limpiarse con productos habituales de limpieza o detergen-
tes. Tiene una resistencia limitada contra disolventes organicos (p.ej. alcohol, benceno, P1, xylol
y parecidos). No utilizar limpiadores de alta presion.
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4.2 Informacion adicional sobre las funciones del aparato

{INDICACION!

ﬂ La informacidn contenida en este capitulo se encuentra exclusivamente en este do-
cumento PDF del manual de servicio. Complementa la informacién de los capitulos
anteriores de este mismo manual y del manual breve que acompafan a cada apa-
rato de forma impresa.

4.2.1 Introduccién de datos y guia del operador

Introducir valores

Durante la introduccion de valores en los niveles, en la pantalla inferior se muestra el simbolo del
parametro correspondiente.

(1)
&
—>

E52

Introducir tiempos

(1) Seleccionar el parametro
[‘J(C) (pantalla inferior - verde)
WV (B) (2) Cambiar el valor (pan-
4 talla superior - roja)

(8) Parametro intermitente

(3)

Para la representacion de tiempos, se muestra un punto decimal en la mitad y a la derecha. La
unidad de tiempo es configurable.

&
=

©52

Procedimiento

(1) Seleccionar el parametro
A © (pantalla inferior - verde)

(B) (2) Cambiar el valor (pan-
4 talla superior - roja)

(8) Parametro intermitente

(3)

1./Seleccionar el parametro con los botones (B) o (C)

2./Cambiar al modo introducciéon mediante el boton (A): la pantalla inferior luce intermitente.

3./Modificar el valor con el botén (B) o (C)
El valor cambia mas rapido cuanto mas tiempo se mantenga apretado el botén.

4.|Aceptar la modificacion mediante el botdn (A) (se acepta automaticamente después de
2s) - o cancelar la introduccion con el boton (D) (el valor no se acepta).

iINDICACION!
ﬂ Si el botén de funcion (D) se mantiene apretado mas de 2 segundos, el dispositivo
cambia a la indicacién normal.
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4.2.2 Entrada analégica
Correccion del valor de medicion (Offset)

Para una correccion de desviaciones especificas de la instalaciéon, se puede realizar una correc-
cion del valor de medicion (Offset). El valor de correcccion se suma al valor de medicién con el
signo correcto (mediante la introduccion de un valor de correccidn negativo se reduce el valor
de medicion).

iPRECAUCION!

A Correccidn del valor de medicidn: el regulador utiliza para su célculo el valor corre-
gido (= valor indicado). Una vez realizada la correccion del valor de medicion, este
ya no se corresponde con el valor de medicion obtenido en el punto de medicion.
En caso de un uso inadecuado puede dar lugar a valores inaceptables de la variable
de control.

Ejecutar la correccién del valor de medicion solo dentro del marco autorizado.

Constante del tiempo de filtrado

La constante del tiempo de filtrado se utiliza para el ajuste del filtro digital de entrada (filtro de
segundo orden). En el caso de un cambio abrupto de la sefial de entrada, después de un espacio
de tiempo, que coincide con la constante de tiempo de filtrado dF, se ha registrado aprox. un
26 % del cambio (2 x dF: aprox. 59 %; 5 x dF: aprox. 96 %).

Una constante del tiempo de filtrado grande significa:

e Fuerte atenuacion de senales parasitas

e Reaccidn lenta de la indicacién del valor real a cambios del valor real
e Baja frecuencia limite

4.2.3 Salida analégica

Punto 0 y valor final

El ajuste de fabrica corresponde a un grado de regulacién del 0...100 % en el regulador continuo
(salida de regulador 1): punto 0 = 0, valor final = 100

En caso de utilizar una salida analogica para la salida 2 del regulador en un regulador de tres
estados (p.ej. para refrigerar), se requiere el siguiente ajuste : punto 0 = 0, valor final = -100

Si, por ejemplo, se desea obtener el valor real que se puede mover en un campo de 150 °C a
500 °C, se deben elegir los limites que se corresponden con la temperatura minima y maxima:
punto 0 = 150, valor final = 500
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4.2.4

Funcién de rampa

Funcion de rampa y curva de coccidn

Esta funcién permite un cambio continuo del valor nominal hasta el valor final de rampa (valor
nominal predeterminado 5F { o 5P2). En dependencia del valor real en el momento del inicio de
la rampa se obtiene una rampa ascendente o descendente con igual gradiente (pendiente de

rampa ajustable rAS5L).

w/x4
CP i

%

t1 t2

»-Rampa®“ LED (H): luce con funcion
de rampa activa (hasta su termina-
cion)

La rampa se inicia con la conexion a red (o por funcion
binaria) en el momento t1 y comienza con el valor real. El
valor nominal 5P { (o 5PC) se aborda con la pendiente de
rampa rASL y se alcanza en el momento t2.

En caso de conmutacion o cambio del valor nominal, el
nuevo valor nominal también se aborda con la pendiente
de rampa rASL .

La rampa se puede detener o terminar mediante la fun-
cién binaria. En caso de terminar, se regula segun el valor
nominal predeterminado 5P { (o 5P2).

HINWEIS!

actual.

La funcion de rampa se interrumpe en caso de rotura de sonda, cortocircuito de
sonda, exceso o defecto del campo de medicidén o conmutacion a funcionamiento
manual. Una vez finalizado el incidente (o despues de conmutar al modo automati-
co), la funcién de rampa se continua en el valor real actual.

Después de restablecer la alimentacién, la funcidén de rampa se inicia en el valor real

Curva de coccion

Para su utilizacion en pequefios hornos de coccion ceramicos, se puede memorizar una curva
de coccion para un arranque regulado y una coccién en funciéon del tiempo.

En esta funcién se vinculan entre si automéaticamente los parametros valor nominal 1 (5P {), valor
nominal 2 (5P2), pendiente de rampa (-A5L) y valor de temporizador (£ /) .

T 2 3 14 %

»,Rampa®“ LED (H):

Intermitente en fase 1,
luce en fase 2y 3

Fase 1 (t1 a t2): la curva de coccidn se inicia mediante el
botdn de funcion o la funcién binaria (momento t1) y
comienza con el valor real. El valor nominal 5P ! se
aborda con la pendiente de rampa rA5L .

Fase 2 (t2 a t3): cuando el valor actual de rampa alcanza
el valor nominal 5P { (t2), se conmuta automéaticamente al
valor nominal 5P2 (w). El valor real (x) se aproxima al
nuevo valor nominal (la pendiente de rampa no tiene nin-
guna importancia).

Fase 3 (t3 a t4): el temporizador se inicia cuando el valor
real alcanza el valor nominal 5PZ (t3), y funciona durante
el tiempo ajustado (valor temporizador £ ). Una vez fina-
lizado el temporizador (t4), el regulador se desconecta
(indicacion de valor nominal = 0).
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{INDICACIOn!
Solo se puede iniciar la curva de coccion si el valor real es menor que el valor no-

La curva de coccion queda interrumpida (desconexidn del regulador) en caso de ro-
tura o cortocircuito de sonda, exceso o defecto del campo de medicion o conmu-
tacion al funcionamiento manual. Al conectar de nuevo a la red la curva de coccién
ya no esta activa (desconexion del regulador).

Cuando la curva de coccion no esta activa la pantalla inferior indica DFF.

4.2.5

Temporizador

Las siguientes funciones se pueden ejecutar utilizando las funciones binarias.

Regulacién limitada en el tiempo

La regulacion se desconecta al finalizar el temporizador (grado de regulacién 0 %).

(A)
w/x |

5P 1+

W/X

(A
B
5

EULE Banda de tolerancia

)  Sin banda de tolerancia
)  Con banda de tolerancia
F ! Valor nominal 1

£ {  Valor temporizador
S Inicio (manual)

Conmutacion a valor nominal en funcién del tiempo

Una vez iniciado el temporizador, se regula segun el valor nominal SP2. Al finalizar el temporiz-

ador el regulador conmuta automaticamennte a SP1.

(A)

5Pc -

A
wW/X

(B)
w/X

(A)  Inicio manual

(B)  Inicio automatico al
conectar a red

(C) Inicio manual con banda
de tolerancia

5P ! Valor nominal 1

5PZ  Valor nominal 2
EDLE Banda de tolerancia
i Valor temporizador
P Conexién a red

S Inicio (manual)
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4.2.6 Monitorizacion del valor limite

Las siguientes figuras muestran la funcion del valor limite (AL, AL2) segun las diferentes funcio-
nes de alarma AF1 a AF8. La diferencia de conmutacién (HySt) siempre es simétrica al valor li-
mite.

Valor limite referido al valor nominal w

AF1 simétrico AF2 simétrico
A
1 i AL>;<AL ! 1
HySt |1 e ! w HySt
Vs |
I ! |
| ! o
0 e ——> 0
AF1 asimétrico AF2 asimétrico
| A
i AL>i<AL2 !
HySt | | | M# HySt
V4 |
\ ! |
| I | [
0 . > 0
AF3 1 : AF4 A
VAL
st |1
ALALN ) PR HySt
Yis
| !
\ | -
0 v'v XV O
AF5 y , , AF6 1
i ALL!
P | Hyst
P |
T Y {
1 |
0 W ‘ x> 0

Valor limite fijo

AF7 ] AF8 A

|

|

| HySt
I

|

|

HySt
¢
Y A AY

v
o
v

\
[
AL X AL X

4.2.7 Autooptimizacion

La autooptimizacion trabaja segun el método de oscilacion y determina el parametro 6ptimo
para un regulador PID o PI.

Los siguientes parametros se optimizan segun el tipo de regulacion configurado (regulador de
dos o tres estados, regulador de accidn continua) y la estructura de regulacion (parametrizacion):
campo proporcional (Pb1, Pb2), tiempo de accion derivada (dt), tiempo de reajuste (rt), duracion
del periodo de conmutacion (Cy1, Cy2), constante del tiempo de filtrado (dF; parametro de la
entrada analégica).
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En dependencia del tamafio de la desviacion de la regulacion, el regulador elige entre dos pro-
cedimientos para realizar la autooptimizacion:

Autooptimizacion en la fase de |Autooptimizacion en el valor
arranque nominal

Valor nominal

3

XA

w

Curva de conmutacioén

|
I
w _T\/\f\s T Momento de inicio de la

autooptimizacioén

Requisitos previos

Para poder inciar la autooptimizacién deben cumplirse previamente los siguientes requisitos:

El inicio de la autooptimizacion no debe estar bloqueado por la funcién binaria (binF)
El regulador trabaja en el modo automatico, no en funcionamiento manual
No hay activo ningun bloqueo del nivel de parametros por el programa de setup

Los botones (B) y (C) no deben activarse en tiempo diferido. El accionamiento simultaneo
debe realizarse obligatoriamente de forma sincronizada.

Ademas deberian tenerse en cuenta o comprobarse y, en caso dado, ajustarse siguientes puntos
antes del inicio de la autooptimizacion:

¢, Se ha configurado el tipo de regulacién adecuada?

Comprobar o ajustar la direccidn de control del regulador

¢ Se deja influenciar el valor real de forma adecuada en el funcionamiento manual?

Solo con regulador continuo: la funcion de salida (OutP -> OutA) debe estar configurada
como salida de regulador 1y escalada a0 ... 100 %. Esto significa:

Funcién (FnCt) = Salida de regulador 1 (9)

Punto 0 (OPnt) =0

Valor final (End) = 100

En dependencia del tipo de regulador y del ajuste de parametros se optimiza la estructura del
regulador y ciertos parametros:

Tipo de regulador |Ajuste de parametros Estructura Parametros optimiz-
optimizada ados
del regulador
Regulador de dos rt > 0; dt = 0; Pb1 = discrecional |PI Pb1, rt, Cy1, dF
estados todos los demas ajustes PID Pb1, dt, rt, Cy1, dF
Regulador de tres |rt > 0; dt = 0; Pl Pb1, Pb2, rt, Cy1, Cy2,
estados Pb1 = Pb2 = discrecional dF
todos los demas ajustes PID Pb1, Pb2, dt, rt, Cy1,
Cy2, dF
Regulador continuo rt > 0; dt = 0; Pb1 = discrecional |PI Pb1, rt, dF
todos los demas ajustes PID Pb1, dt, rt, dF
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Inicio de la autooptimizacion

Pulsar los botones (B) y (C) simultaneamente (> 2 s):

En la pantalla inferior se muestra intermitente ,tUnE"“ .

La autooptimizacion esta terminada cuando la indicacidon cambia automaticamente a una indi-
cacioén normal. La duracion de la autooptimizacién depende del tramo de regulacion.

Cancelacion de la autooptimizacion
Pulsar los botones (B) y (C) simultaneamente.

Al cancelar la operacion no se modifica ningun parametro.
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4.3 Avisos de error

Indicacioén

Motivo

Correccion de error

- 859
(jintermitente!)

El valor indicado no alcanza
el campo de medicion

5559
(jintermitente!)

El valor indicado sobrepasa
el campo de medicion

¢, Se encuentra el medio a medir en el campo
de medicion (demasiado caliente o frio)?

Comprobar la sonda sobre rotura o cortocir-
cuito

Comprobar la conexion de la sonda y de los
bornes de conexidn

Comprobar la conduccion

Comprobar si la sonda conectada se corres-
ponde con el tipo de sonda configurada

PE--

No es posible el inicio de la
curva de coccidn, por ser
el valor real > al valor nomi-
nal 1

Se puede iniciar la curva de coccidén, cuando
el valor real < al valor nominal 1

El exceso o defecto del campo de medicidn se resume en las siguientes incidencias:
e Rotura o cortocircuito de sonda
e El valor de medicién se encuentra fuera del campo de medicién de la sonda
¢ Indicacion desbordada

Durante el inicio del aparato (todas las indicaciones conectadas, la pantalla superior de 7 seg-
mentos parpadea) no es posible operar el teclado.
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4.4

Entrada termopar

Datos técnicos

Denominacioén Norma Campo de medi- |Precision de |Influencia de la
cion? la medicién® temperatura
entorno
Fe-CuNi ,L“ -150 ... +900 °C <0,4 % <100 ppm/K
Fe-CuNi ,,J“ EN 60584 |-200 ... +1200 °C <0,4 % <100 ppm/K
Cu-CuNi ,, T EN 60584 |-200 ... +400 °C <0,4 % <100 ppm/K
NiCr-Ni ,,K“ EN 60584 |-200 ... +1372 °C <0,4 % <100 ppm/K
NiCr-CuNi ,,E“ EN 60584 |-200 ... +1000 °C <0,4 % <100 ppm/K
NiCrSi-NiSi ,,N“ EN 60584 |-100 ... +1300 °C <0,4 % <100 ppm/K
Pt10Rh-Pt ,,S* EN 60584 |-40... +1768 °C <0,4 % <100 ppm/K
Pt13Rh-Pt ,R“ EN 60584 |-40... +1768 °C <0,4 % <100 ppm/K

Punto de comparacién: KTY interno

8 Los datos se refieren a una temperatura entorno de 20°C.

b Incl. la precision de medicién del punto de comparacién interno.
La precision se refiere al campo de medicién.

Entrada termoresistencia

Denominacion, Campo de mediciéon Precision de la Influencia de la
Tipo de conexién mediciéon? temperatura
entorno

Pt100 DIN EN 60751 -200 ... +650 °C <50 ppm/K
conexion a dos hilos <04 %
conexion a tres hilos <0,4 %

Pt1000 DIN EN 60751 -200 ... +650 °C <50 ppm/K
conexién a dos hilos <0,4 %
conexion a tres hilos <0,4 %

KTY, Ros = 1000 Q -50 ... +150 °C <50 ppm/K
conexion a dos hilos <1,0%

KTY, Ros = 2000 Q -50 ... +80 °C <50 ppm/K
2-Leiter-Anschluss <1,0%

Cu-50 -50 ... 4200 °C <50 ppm/K
conexion a tres hilos <1,0%

Resistividad del sensor: max. 30Q por conduccién en conexion a tres hilos

Corriente de hilo: Pt100 aprox. 1 mA; Pt1000 y KTY aprox. 100 pA

Equilibrado de circuitos: no necesario en conexion a tres hilos. En conexion a dos hilos se
puede realizar un equilibrado de circuitos mediante una correcciéon del valor real.

a8 Las precisiones se refieren al campo de medicion.
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Entrada senales normalizadas

Campo de medicion Precision de la Influencia de la tempera-
medicion? tura entorno

Tensién 0 ... 10 V <0,4 % <150 ppm/K

Resistencia de entrada> 650 kQ

Corriente 04) ... 20 mA <0,4 % <100 ppm/K

Caida de tension> 2,2 V

8 Las precisiones se refieren a la amplitud méaxima del campo de medicion.

Entrada binaria

Entrada para el contacto libre de potencial

abierto = inactivo;
cerrado = activo

Monitorizacion del circuito de medicion

En caso de error, las salidas adoptan estados definidos (configurable).

Sensor de valores
medidos

Exceso o defecto del
campo de medicion

Cortocircuito de
sonda/conductor

Rotura de sonda/
conductor

Termopar

Termoresistencia

Tensiéon 0 ... 10V

Corriente 4 ... 20 mA

Corriente 0 ... 20 mA

® — Se reconoce - = No se reconoce

Salidas

Relé (cierre)
Potencia de ruptura
Vida util conmutador

max. 3Aa230V

AC carga resistiva

150.000 conmutaciones con carga nominal
350.000 conmutaciones con 1A
310.000 conmutaciones con 1A'y cos¢ > 0,7

Salida logica 0/14V / 20mA max.
Tension (opcional)

Senal de salida 0..10V

Carga resistiva > 600 Q

Precision <0,5%

Corriente (opcional)
Senales de salida
Carga resistiva
Precision

<450 Q
<05%

0..20mA/4..20 mA

35




4 Anexo

Regulador

Tipo de regulador

Regulador de dos estados, de tres estados, continuo

Estructuras de regulador

P/PI/PD/PID

Tiempo de exploracion

250 ms

Convertidor A/D

Resolucién 16 Bit

Temporizador

Precision

0,8 % =10 ppm/K + 250 ms

Datos eléctricos

Alimentacién de tension
(fuente alimentacion)

AC 110 ... 240V +10/-15 %, 48 ... 63Hz
AC/DC 20 ... 30V, 48 ... 63Hz

Seguridad eléctrica

segun DIN EN 61010, parte 1
Categoria de sobrealimentacion lll, grado contaminacion 2

Consumo de potencia

max. 14 VA

Conexion eléctrica

Seccién conductor
Par de apriete

Terminal roscado en parte trasera; con virola de cable en forma de
tubo, terminal de cable abierto o cable monopolar

Hilo fino 0,25 ... 1,5 mm?
0,5 Nm

Compatibilidad electroma-
gnética
Emisién de interferencias

Resistencia a interferen-
cias

segun DIN EN 61326-1

Clase A - sélo para uso industrial-
Exigencias industriales

Interfaz de setup

Enchufe USB, tipo Mini-B 5-polos

Exigencias a virolas y terminales de cable

Virola de cable

en forma de tubo, sin vaina de plastico segun DIN 46228 parte 1,
con vaina de plastico segun DIN 46228 parte 4

Terminal de cable

terminal abierto de engarce de cable a presion, de dimensiones
similares a DIN 46237 para terminales cerrados de engarce de
cable a presién

Terminal de cable mono-
polar

segun DIN 46231

En aplicaciones UL

Utilizacion de los terminales de cable o virolas de cable segun

UL 486A-B (UL listed or recognized)

Carcasa

Tipo de carcasa

Carcasa de plastico para montaje en cuatro eléctrico segun DIN
IEC 61554 (utilizacién en interiores)

Dimensiones (frontal)

LC100: 48 mm x 48 mm; LC200: 48 mm x 96 mm (formato alto);
LC300: 96 mm x 96 mm

Recorte cuadro eléctrico

LC100: 45 mm x 45 mm; LC200: 45 mm x 92 mm;
LC300: 92 mm x 92 mm

Distancia minima
horizontal / vertical

LC100: 11 mm /30 mm (65 mm con cable USB);

LC200/LC300: 22 mm / 30 mm (65 mm con cable USB)
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Profundidad de montaje

LC100: max. 95 mm; LC200/LC300: max. 80 mm

Campo de temperatura
entorno/almacén

-5...+55°C/-40 ... +70 °C

Condiciones climaticas

Humedad relativa < 90% como media anual sin rocio

Altitud de instalacion

maximo 2000 m sobre nivel del mar

Posicion de uso

a discrecion

Tipo de proteccion

segun DIN EN 60529, frontal IP 65, parte traseralP 20

Peso (equipacion compl.)

LC100: aprox. 150 g; LC200: aprox. 200 g; LC300: aprox. 300 g

Interfaz

Tipo de interfaz RS485

Protocolo Modbus RTU

Ratio de baudios 9600, 19200

Formato de datos 8 bits de datos, sin bit de paridad, 1 bit de parada
Direccion del aparato 0..254

Numero de participantes |max. 32

Pantallas de 7 segmentos

Altura de cifras

LC100, LC200

Pantalla superior: 10 mm; pantalla inferior: 7 mm

LC300 Pantalla superior: 20 mm; pantalla inferior: 13 mm
Color Pantalla superior: rojo; pantalla inferior: verde
Posiciones 4 (incl. decimales)

Decimales 0, 1, 2 (configurable)

Escala de la indicacion

-1999 ... 9999

Autorizaciones/certificaciones

Marca de verifi- |Entidad acre- Certificado/nimero |Base de com- Valido para
cacion ditadora de comprobacién |probacién
c UL us Underwriters E201387 UL 61010-1, todas las ver-
Laboratories CAN/CSA C22.2 |siones
No. 61010-1
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